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基于模糊技术的非线性系统目标跟踪融合算法 

杨廷梧,刘上乾,王海晏
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摘要  提出了一种基于模糊技术的非线性系统中多传感器目标跟踪融合算法.在基于卡尔曼滤波器的分布式融合
算法中,利用模糊技术中的决策距离思想,对实时跟踪目标的多传感器进行动态分组,以获得在非线性系统中目标跟
踪的最佳融合数据精度.仿真结果证明,该算法是一种有效的分布式融合算法. 
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