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  Abstract  本文从现代供应链管理概念及要求出发，指出协调与合作在供应链管理中的重
要作用，应用分布式人工智能理论及分析方法，提出了基于多agent的供应链管理结构，定义
了各功能agent的作用和职能，研究了基于多agent的供应链管理协作内容、特点及解决方
法，介绍了基于CORBA的分布式系统开发方法，提出了基于C ORBA规范及KQML协议的支持供应
链管理协作研究及开发的软件结构．
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