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据山东省地矿局介绍，由山东省地质测绘院与山东科技大学联合研发的“自稳定双拼相机低空无人

飞艇航测系统”近日通过国家测绘局鉴定。以中国工程院院士刘先林、中国科学院院士陈俊勇为首的鉴

定委员会认为，这项技术达到了国际先进水平。 

 

专家认为，这一系统以无人驾驶飞艇为飞行平台，以高分辨率数字遥感设备为机载传感器，以获取

低空高分辨率遥感数据和测绘大比例尺地形图为应用目标，具有快速、实时对地观测、调查监测能力，

为资源调查、环境监测提供了有利的手段。采用这一系统进行低空摄影测量，可以达到1：2000－1：

1000大比例尺地形图测绘精度要求。 

 

目前，国外对于无人机技术的相关研究，大都采用单个数码相机作为影像数据获取的主要仪器，存

在影像数量多、倾斜度大，重叠度不规则等问题，影像处理技术不够成熟。与国外同类技术相比，“自

稳定双拼相机低空无人飞艇航测系统”使用集多种传感器于一体的飞艇，并采用自稳定双拼相机技术，

增大了像幅，提高了摄影测量的高程精度，同时减少影像处理工作量。这一系统采用的影像处理软件突

破了传统航测的各种严格限制，自动化程度高，影像处理速度快。 

 

据介绍，这项技术成果属高新技术产品的核心技术，随着国土资源调查和管理的不断深化，可作为

国家航空遥感监测体系的重要补充，广泛用于地形图测绘与更新、地籍调查、三维城市建模、数字城

市、海洋资源与环境监测、土地利用动态监测、矿产资源勘探、地质环境与灾害勘查、林业草场监测以

及农业、水利、电力、交通、公安、军事等领域。 

 

中国工程院院士刘先林说，在参加鉴定的3个有关低空摄影测量的项目中，只有“自稳定双拼相机

低空无人飞艇航测系统”具有固定的相机、室内外标准检定场，并进行了大量摄影测量实验，具备测绘

大比例尺地形图的能力，是目前国际上先进的低空摄影测量系统。 

 

 

 

 

特别声明：本文转载仅仅是出于传播信息的需要，并不意味着代表本网站观点或证实其内容的真实性；如

其他媒体、网站或个人从本网站转载使用，须保留本网站注明的“来源”，并自负版权等法律责任；作者如果

不希望被转载或者联系转载稿费等事宜，请与我们接洽。 
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