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成果摘要： 

该专利是MEMS器件等制造过程中在进行圆片级键合时控制有机密封材料塌陷的控制方法，适于采用有机胶的类非气密

性键合。本实用新型介绍了一种通过控制有机胶或熔融玻璃的塌陷从而为微机械芯片的动件提供一个不受外界环境干扰

或使后续的灌封和塑封工艺不影响芯片动件的密封腔体。相对其它微机械密封方法而言，本结构通过控制胶体的塌陷和

铺张及胶体的体积，使最后获得的腔体尺寸小且均均性高，同时简化了微机械芯片和盖板制造工艺。本方法即可在单芯

片结构上实现，也可在晶片级结构上实现。 

控制键合过程中玻璃或有机胶塌陷的支撑体（中科院）
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