
 

硕 士 生 导 师   

师资队伍 史恩秀 

出生于1966年12月，陕西宝鸡人，博士，副教授，硕导； 
教育经历： 

1986.9-1990.7 陕西工学院(现陕西理工学院)       本科       专业：金属压力加工 
1994.9-1997.5 太原重型机械学院(现太原科技大学) 硕士研究生 专业：金属压力加工 
2000.3-2006.3 西安理工大学                     博士研究生专业：机械制造及其自动化 
2006.6-2009.3 西安交通大学                     博士后研究专业：精密仪器与测量技术 
2011.3-2011.9 德国                             访问学者 

工作经历： 
1990.7-1994.9 陕西工学院(现陕西理工学院)       任教       专业：金属压力加工 
1997.5-今     西安理工大学                     任教       专业：机械制造及其自动化 
  

近年来，在教学和科研方面都取得了一定的成果：获本科生校级优秀生产实习队两次；发表论文40余篇，参加科研

项目28项，申请专利6项，获奖2项。在硕士研究生培养方面，在车辆工程和机械制造及其自动化学科两个学科培养了硕

士研究生18人，其中，已毕业13人。 
两次获得青年学术骨干称号 

为本科生主讲《模具制造基础》，《液压与气动技术》，《机械控制工程》等课程，为研究生主讲《现代控制工程》
等课程。同时，还承担本科生的生产实习，毕业设计和课程设计等指导工作。 

主要研究方向有： 
(1) 智能移动机器人的运动控制与定位方法研究 
(2) 机床几何误差检测与误差补偿方法研究 
(3) 机床液体静压导轨特性分析与控制 
(4) 齿轮检测与误差评价 
(5) 电火花加工放电间隙检测与加工控制方法研究 

近年来，主持并参加的各类科研项目28项，其中，纵向科研项目24项 : 

 

发表学术论文30余篇，其中，EI检索有19篇。 

1.大型薄板曲面件在机测量技术的研究                                 仪器仪表学报 
2.轮式移动机器人轨迹跟踪的预测控制                                 机械科学与技术 
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教学工作 

研究方向 

科研项目 

主
持
项
目 

智能移动机器人控制方法的研究 校博士启动金 

机床液压静压导轨结合面特性控制 102-221003（子题） 

直线导轨滚转角高精度激光测量系统研究与开发 
教育厅科学研究计划（自然科学项
目） 

机床几何误差的检测方法研究 博士后基金 

参
加
项
目 

精密数控机床零传动进给系统精度试验平台 陕西省“13115”科技创新工程 

多场强作用下的结合面物理表征 国家“973”计划 

结合部系统耦合试验台数控系统及位移分布检测 国家自然科学基金 

结合面特性数据库和考虑结合部耦合特性的机床整机性能 国家科技重大专项 

大直径超薄SiC单晶片高速-超声切割机理及参数控制 国家自然科学基金(面上项目 ) 
精密机床大尺度全载荷微进给工作台导轨系统基础研究 国家自然科学基金 

学术及科研成果 
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3.基于超声波传感器的AGV定位方法的实验研究              传感器技术 
4.自主导航小车AGV定位方法的研究                                  传感技术学报 
5.自主导航小车(AGV)轨迹跟踪的模糊预测控制                 机械科学与技术 
6.轮式移动机器人混合导航的实验研究                                 机械科学与技术 
7.基于分步式Kalman滤波器的AGV姿态角估计方法实验研究    西安理工大学学报 

获得专利6项： 

200610104667.1          一种自动导航牵引车                                       发明专利 
200920032419.X         空气压缩式发电装置                                       实用新型 
200920032420.2          一种玻璃清洗装置                                           实用新型 
200920032751.6          水温调节装置                                                   实用新型 
200810150780.2          导轨滚转角的非接触激光检测方法               发明专利 
201020141032.0          一种室内移动机器人导航定位系统               实用新型 

获奖2项: 
(1)1999年获原机械工业部科技进步二等奖 
(2)2005年山西省科技进步二等奖 


