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成果摘要： 

工业机器人产品与应用工程异地设计制造与应用互操作系统由基于WEB的支持机器人异地设计制造的市场客户管理、

客户信息管理与分析、产品数据管理和基于WEB的产品设计制造信息资源远程访问与互操作等系统组成，实现了在

Internet/CIMSNET环境下，基于WEB的产品异地方案设计、异地报价、客户管理、技术支持与服务，包括图档管理、

产品定义和产品结构管理、工作流管理在内的产品数据管理，以及基于WEB的设计工程图、产品零部件数据信息、文

件文档等信息资源无须下载的异地远程查询、修改、批准与认证的应用互操作。 

工业机器人产品与应用工程异地设计制造与应用互操作系统

关   键   词：工业机器人 产品设计 产品制造 计算机网络 远程服务 

所属年份：2001 成果类型：应用技术

所处阶段：初期阶段 成果体现形式：新技术

知识产权形式： 项目合作方式：其他
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