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成果摘要： 

（项目所属科学技术领域、主要内容、特点及应用推广情况） 工业机器人是机电一体化高技术产品，是提高企业竞争

力的重要的自动化设备。它涉及机械、电子、控制、计算机、传感器、人工智能等多个学科，被广泛应用于制造业的各

个领域，其技术发展水平和拥有量已成为衡量一个国家工业自动化水平的重要标志。 我国的机器人技术起步相对较

晚，但发展很快，国家科技攻关计划，“八六三“高技术计划和中科院”九五“重大项目都对此进行了大力支持。在多

种支持下，沈阳自动化所紧紧围绕开发机器人自主技术、成果转化为产品、实现工程应用和产业化的目标，近百名科技

人员历经十余年艰苦奋战，协作攻关，终于取得该成果。该项目的完成，彻底解决了机器人的高性能控制、操作机优化

设计、工程应用等一系列关键技术难题，开发出了机器人及周边设备系列产品，具备了大型机器人工程的设计、开发和

实施能力，打破了国外垄断，填补了多项国家空白，整体技术水平在国内处于领先地位，并达到世界先进水平，同时走

上了一条从研究、开发、成果转化到工程应用和产业化的有效的科技发展道路。主要成就如下： 研究开发自主机器人

技术 完成工业机器人控制器、工业机器人操作机、机器人应用技术、机器人自动化线系统和设备等多项课题，解决了

高性能机器人控制技术，机器人优化设计技术以及机器人应用技术等关键技术，全部拥有自主版权，并达到国际先进水

平。 科研成果转化为产品 已形成通用机器人控制器，关节型点焊和弧焊机器人，框架式点焊机器人，激光、水切割机

器人，搬运和上下料机器人以及自动化线成套设备，满足了大多数用户的需求。 机器人推广应用 迄今为止已为汽车行

业、摩托车行业、工程机械行业、电子和家电行业等提供机器人设备和系统及交钥匙工程100多项，机器人264台套，

合同额20，264.65万元人民币，占据国内市场达三分之一。仅统计了20家用户的使用情况，为企业新增产值863，

149.07万元人民币，新增利税34，604.96万元人民历。 
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