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成果摘要： 

机器人技术作为先进制造技术的典型代表和主要技术手段，它在提升企业技术水平、提高产品质量和生产效率、实现文

明生产等方面具有重大作用。机器人技术已成为世界各发达国家竞相发展的高技术之一，其发展水平已成为衡量一个国

家技术发展程度的重要标志之一。沈阳新松机器人自动化股份有限公司作为“国家863计划智能机器人主题产业化基

地”和“国家高技术研究发展计划成果产业化基地”，是中国机器人研究开发和产业化的龙头单位。解决了机器人优化

设计技术、高性能机器人控制系统开发技术、机器人作业技术、大型机器人自动化线设计技术、AGV物流成套技术、机

器人装配自动化线设计开发技术以及机器人成套周边装备设计开发技术等方面一系列关键技术问题，开发出了具有完全

自主知识产权的高性能机器人系列产品，取得了重大成就，创造了中国机器人发展史上的18项第一，取得了几十项专

利，并已在产业界中广泛推广应用，占据中国机器人市场近40%，其技术水平在国内处于领先地位，并达到世界先进水

平，为推动中国机器人事业的发展做出了巨大贡献。 
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