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成果摘要： 

机械手举力30kg，可搬运工件、自行更换作业工具，完成打磨、清刷、切割钢缆、装拆螺栓、打开阀门手轮。可用于

水下或陆上，达到国内领先水平。应用范围：可集成在水下潜器，作业型机器人及工作站上，可应用在陆上自动化生产

线上，完成规定的作业任务，代替人在极限环境条件下完成各种作业任务。生产规模：100人，400米^2厂房，设计技

术人员及第一线工人能力与水平要求较高，属高技术产品。为中国自行研制的8A4水下机器人获中船总科技进步一等

奖。另外一项作业机械手、工具、工具库作业系统样机获中船总科技进步三等奖。 

作业机械手、工具及工具库系统
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