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        杨波，博士，副教授。 1979年12月生，湖北潜江人。2007年6月毕业于东南大学仪器科学与工程学院，获博士

学位。同年留校在东南大学仪器科学与工程学院从事教学和科研工作，2011年4月被评为副教授，2012.5-2013.5在美

国University of Michigan,Ann Arbor分校进行博士后研究。 

主持完成预研基金1项，航空基金1项，船舶工业预研基金1项，教育部博士点新教师基金1项，东南大学创新基金1

项；参与完成国家“十五”预研项目2项，国家“十一五”预研项目1项，国家自然科学基金2项，江苏省自然科学

基金1项，教育部博士点新教师基金1项，横向项目3项。目前正主持国家“十二五”预研项目1项，国家自然科学基

金2项，教育部重点实验室开放基金1项，东南大学国家自然科学基金预研基金1项，横向课题1项。同时正参与国家

“十二五”预研项目2项，横向课题1项。发表相关学术论文30余篇，其中20篇被SCI/EI/ISTP。已受权专利5项，申

请公开专利 4项。获得2009获东南大学“青年教师授课竞赛“提名奖，2010度“南京新城科技园奖教金”。在教学方面，参与编写完成

《微惯性仪表与微系统》专著1本。主讲了《电路基础》、《计算机程序设计》和《导航定位控制与应用》等三门本科课程，《微型惯性

器件的理论与应用》研究生课程，指导10个本科毕业论文和3个本科生SRTP项目。  

学术兼职： 

中国惯性技术学会会员 

中国宇航学会会员 

《宇航学报》审稿专家 

国家自然科学基金评审专家 

 

学科方向： 

（一级学科）仪器科学与技术 

（二级学科）微系统与测控技术 

 

研究方向： 

1.     微惯性仪表（MEMS陀螺仪和加速度计）、微惯性测量组合（ MIMU ）及微系统设计理论与方法研究；  

2．微惯性仪表、微惯性测量组合（ MIMU ）及微系统测控技术、封装技术研究；  

3. 新型微纳/ MEMS（微机电系统）传感器和执行器设计理论与方法研究（微纳谐振器、微纳气体传感器，微纳生物传感器，微纳物理传

感器，神经探针等）； 

4. 基于 FPGA、DSP和ARM的模数混合测控系统设计及其应用技术； 

5．导航、定位与测控技术研究。 

 

主持项目：  

1．国家自然科学基金“基于芯片级温控的硅微陀螺仪温度误差校正理论与试验研究”，在研 

2. 国家自然科学基金“体硅微陀螺仪敏感结构的误差机理研究”，在研 

3．教育部重点实验室开放基金“影响硅微陀螺仪性能的关键误差机理研究”，在研 

4．东南大学国家自然科学基金预研基金“基于芯片级温控的硅微陀螺仪温度误差校正理论与试验研”，在研 

5．横向课题“微陀螺和三轴加速度计测控电路研发”，在研 

6．航空科学基金“硅微陀螺闭环电路设计技术”，结题 

7．教育部博士点新教师基金“硅微陀螺仪的芯片级温控技术研究”，结题 

8．东南大学创新基金“基于负刚度调谐的微机电混合陀螺仪研究”，结题 

 

课程教学： 

    本科课程：《计算机程序设计》 

    研究生课程：《微型惯性器件的理论与应用》 

 

招生计划：  

硕士生：2-3人/年，欢迎仪器科学与技术、电子、信息、自动化、机械、物理等相关专业的同学报考（特别欢迎有兴趣从事多学科交叉课

题研究同学）。 

 

联系方式： 



 Tel：025-83793559（O） 

Mobile Tel：13770666406        

Email: yangbo20022002@163.com 
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