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姓    名： 赵继  

性    别： 男  

籍    贯： 吉林省  

出生年月： 1959 

党    派： 中共党员  

学    历： 博士  

毕业学校： 吉林工业大学  

所在系室： 机械制造及自动化系  

  职    称： 教授  

本信息更新时间为2008-05-10 00:00:00 定职时间： 1990年  

  现任职务： 吉林大学常务副校长  

  社会兼职： 中国机械工业教育协会机械工程及自动化学科教学委员会 

  电子邮箱：  

  联系电话：  

  研究方向： 智能精密制造方向 

主讲课程、教学情况： 
主讲过博士生、硕士生和本科生课程8门，曾获原机电部青年教师教书育人特等奖。  

个人经历（进修、留学）： 
1959年2月13日出生，吉林蛟河人。1984年12月吉林工业大学机械制造及自动化专业硕士研究生毕业并留校任教，1992年9月在
职攻读吉林工业大学机械制造及自动化专业博士研究生，1992年10月至1993年10月在日本北海道大学工学部从事研究工作，
1996年12月获工学博士学位。1994年9月晋升教授职务，1996年5月被遴选为博士生指导教师。先后担任吉林工业大学机械科学
与工程学院教研室副主任、教研室主任等职。1995年9月至2000年6月任吉林工业大学教务处副处长、处长，2000年6月合校后
任吉林大学校长助理兼教务处处长，2003年5月任吉林大学副校长。 

荣誉称号、学术兼职、科研奖获： 
长期从事智能精密制造方向的研究工作，主持和承担国家863项目、自然科学基金项目及部省级课题27项，获部级科技进步二
等奖2项、三等奖2项、其它奖2项，获专利授权5项，获省级教学成果一等奖1项。先后在国内外公开发表学术论文110余篇。主
讲过博士生、硕士生和本科生课程8门，曾获原机电部青年教师教书育人特等奖、霍英东教育基金会青年教师奖、吉林省省管
高级专家、吉林省英才奖和吉林省有突出贡献中青年专家称号等。 

科研项目情况： 
国家高技术研究发展计划（863计划）项目《大型曲面自主研抛作业微小机器人技术》；自然科学基金项目《自定位微小研抛
机器人精整加工大型曲面研究》；吉林省科技发展计划重点项目《仿人高效研抛自由曲面专用机床嵌入式控制系统的研究》；
吉林省科技发展计划项目《人工颅骨生物活性材料及快速制造技术的研究》 
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