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山东研制出高压架空线路清障机器人  

  在近日的第十届全国科技活动周上，由山东电力超高压公司创新科研小组研制的国内首台超高压架空线

路清障检测机器人吸引了众多的目光。  

  高压线路上的异物连电、放电造成的电力线路故障严重影响着电网安全运行和社会可靠用电。传统停电

检修或带电作业的清障方法不仅危险，而且工作效率低，影响电网可靠运行和社会正常用电。“为解决这一

难题，我们结合工作实际，提出了以智能机械代替人工完成带电线路清障、巡视的思路。”成果主要创想

人、山东电力超高压公司总经理苏建军介绍说。  

  目前，超高压架空线路清障检测机器人已完成第三代产品的更新升级。这一机器人自带视频采集系统，

通过无线传输与地面操作平台进行信息互换，便于遥控操作清除异物，还可以检测线路情况，及时发现导线

损伤情况。  

  苏建军告诉记者，超高压架空线路清障检测机器人可以广泛应用于35千伏至500千伏输电线路的带电作

业。机器人在导线上的平均行走速度达到了0．8米／秒，可遥控距离达1000米，线下人员遥控、监护十分

方便。  

  据悉，目前，这一机器人已在山东电力超高压公司管辖的60多条、近5000千米500千伏输电线路得到

初步应用。全面投入使用后，每年可节约各类生产费用7200多万元，减少电能损失4000多兆瓦。  
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