
系统工程与电子技术 2012, 34(7) 1458-1462 DOI:   10.3969/j.issn.1001-
506X.2012.07.28  ISSN: 1001-506X CN: 11-2422/TN

本期目录 | 下期目录 | 过刊浏览 | 高级检索                                                            [打印本页]   [关闭] 

制导、导航与控制 扩展功能 

本文信息

Supporting info 

PDF(1429KB)

[HTML全文] 

参考文献[PDF] 

参考文献 

服务与反馈

把本文推荐给朋友   

加入我的书架 

加入引用管理器 

引用本文 

Email Alert 

文章反馈 

浏览反馈信息 

本文关键词相关文章

最优控制

离散Markov跳变系统

贝尔曼动态规划

贝尔曼方程

本文作者相关文章

PubMed

离散Markov跳变线性系统最优控制

蔡文新, 方洋旺, 李锐, 伍友利

空军工程大学工程学院, 陕西 西安 710038

摘要： 

针对离散Markov跳变系统，研究其最优控制问题。首先确立一个二次型代价函数，然后运用随机贝尔曼动态规划

法，结合Markov跳变系统特性求解贝尔曼方程，获得了完全状态信息情形下Markov跳变系统的最优控制器和黎卡

提差分方程；进而将其推广到不完全状态信息情形，利用观测向量获得状态的后验概率密度函数，推导了最优控制

器的解析结构和相应的求解算法；最后通过数值仿真验证了所得控制器的有效性。 
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Optimal control for Markov jump linear systems

CAI Wen-xin, FANG Yang-wang, LI Rui, WU You-li 

Engineering Institute, Air Force Engineering University, Xi’an 710038, China 

Abstract: 

For discrete-time Markov jump linear systems, an optimal control problem is studied. First, a quadratic 
cost function is determined, and then the optimal controller and Riccati difference equation are designed 
under complete states information，which are based on Bellman stochastic dynamic programming and 

the characters of Markov jump systems. Then the method is further extended to incomplete states 
information. The optimal control algorithm is presented based on a posterior probability density function 
deciding by observation vector. Finally, an example with incomplete states information is given to verify 
the effectiveness of the presented optimal controller. 

Keywords: optimal control   discrete-time Markov jump system   Bellman stochastic dynamic 
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