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摘 要：将自适应模糊PID的控制方法应用于电液伺服控制系统中,通过使用MATLAB的FUZZY工具箱对系统建模和仿真计算,并可根据仿真结果
在线调整PID参数,对系统进行校正．这种自适应模糊PID控制相比于常规的PID控制,可以改善被控过程的稳态和动态性能,提高系统控制精
度、抗干扰能力,以及对参数时变的适应能力,最终实现高效的系统开发． 
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