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基于ANN的非线性系统GPC算法及仿真研究 

曲东才   何友    

(海军航空工程学院自动控制系 山东 烟台 264001) 

  Abstract  将神经网络(ANN)技术应用于常规GPC算法, 设计了基于ANN的非线性系统GPC结
构方案,并对其控制原理和控制算法进行研究.基于ANN高度非线性映射等特性, 运用数字仿真
方法, 对所设计的控制结构方案进行仿真研究.仿真结果显示, 基于ANN的非线性系统GPC结构
方案合理可行, 并取得了满意的控制效果.
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