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摘要  提出一种基于支持向量回归机(SVR)的非线性动态系统建模方法。用非线性静态子环节和线性动态子环节

串联——Hammerstein模型来描述非线性动态系统。然后，通过函数展开将Hammerstein模型的非线性传递

函数转换为等价的线性形式，从而建立起线性中间模型。再由SVR算法辨识出中间模型参数。最后，通过中间模

型参数与Hammerstein模型参数之间的关系，实现原系统的非线性静态环节和线性动态环节的同时辨识。用非

线性动态系统标定实验数据进行测试，建模结果表明所提方法具有如下优点：1)只需进行一次动态标定实验； 

2)能给出非线性动态模型的数学解析表达式；3)充分利用SVR的优点，使所建模型具有更好的鲁棒性。该研究为
非线性动态系统建模又提供了一种新方法。 
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