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皮阳军，男，汉族，工学博士，教授，博士生导师。中国振动工程学会机械动力学专

业委员会理事。作为项目负责人承担军工国家重点研发计划课题3项，国家“973”计划项

目子课题1项，国家自然科学基金项目1项，其他国防与省部级项目及企业委托项目十余

项。获得中国机械工业科学技术奖一等奖1项，重庆大学科学技术奖二等奖1项。以第一作

者或通讯作者在国内外重要学术刊物发表杂志论文20余篇，其中SCI收录论文10余篇；获

得授权国家发明专利6项。

主要研究兴趣包括：机器人控制，人工智能，自动驾驶，柔性机械手，系统动力学及

振动控制，机电液伺服控制，复杂装备系统集成等。

课题组承担大量国家重大任务，欢迎机械、车辆及自动化等专业同学加入。邮箱：

cqpp@cqu.edu.cn
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合作伙伴
重庆自主品牌汽车协同创新中心 重庆大学机械工程学院 机械传动国家重点实验室 中国汽车工程研究院股份有限公司 长安汽车股份
有限公司 中国通用技术(集团)控股有限责任公司 重庆大学工程学部 重庆青山工业有限责任公司
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