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无人水下潜器回收过程中光学引导模式的研究 

陈伟   索胜军   边信黔   施小成    

(哈尔滨工程大学 动力工程系) 

  Abstract  国际上，包括美国和法国等先进的西方国家都正在进行水下无人潜器UUV
（Unmanned Underwater Vehicle）回收技术的研究．国内，哈尔滨工程大学的一个科研小组
在这个领域也正在开展一些探索性的研究，本文介绍了这个小组在光学引导方面最新的研究
结果，主要包括(UUV)回收过程的光学引导模式的模型和算法研究．本文研究出的模型比较精
确，算法对图片分析的精度较高，这有利于得到高精度的引导信息．
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