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  Abstract  提出了一种基于FPGA的实时彩色图像目标分类算法．为了在不同光照条件下标
定目标颜色，算法采用了一种统计椭球模型；该算法在YUV空间只用18位而非24位数据建立了
3D颜色查找表．这样解决了以往算法中存在的目标颜色体重叠和占用存储空间大的问题，并
且提高了算法的分类准确性．同时，为了进一步减轻机器人主CPU的运算负担，利用FPGA技术
对该算法进行了硬件实现，极大地提高了视觉系统的性能．该方法在智能移动机器人和工业
计算机视觉系统研究领域具有广泛的应用前景．
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