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基于N次K-NN分类算法的管道机器人定位技术研究 
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  Abstract  分析了低频电磁波在均匀介质中的磁场分布，其分布与介质的介电常数、磁导
率密切相关．根据管道机器人定位的实际工程需要，给出了三传感器低频电磁波定位模型．
为了减小传输介质介电常数、磁导率参数对管道机器人定位的影响，提出了N次K NN分类算
法．实验结果表明，该算法分类的正确率可达97．5%，定位精度可达±10 cm，在传输介质介
电常数、磁导率等参数不确定条件下，可有效地求解低频电磁波发射源的位置参数．
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