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CFX与USAERO的水下机器人操纵性仿真计算研究 
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  Abstract  研究了借助计算流体力学软件CFX与USAERO对水下机器人的操纵性进行仿真计
算的方法，并将仿真计算结果与模型试验结果对比，验证仿真计算的可行性，指出仿真计算
的适用范围．该方法可以对某些现实中难以进行的操纵性试验进行仿真计算，对于研究水下
机器人的操纵性尤其是在方案设计阶段的操纵性设计和降低试验成本有一定的现实意义．
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