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“CR-02”自治水下机器人在定点调查中的应用 
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  Abstract  本文介绍了“CR-02”AUV的主要性能和技术指标,详细介绍了“CR-02”AUV在
湖试定点调查中的应用，为进一步的海试提供了试验数据和理论依据．
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