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成果摘要： 

该项目进行了烹饪工艺动作研究，将示教再现技术应用于烹饪工艺该系统，火候控制系统采用传感器等装置对自动烹饪

时的热辐射值进行间接控制，初步建立了企业标准。开发的“自动烹饪机器人（AIC）”由机械系统和控制系统组成，

机械系统可实现灶具、锅具、工具、投料动作和其它必要动作；控制部分包括动作控制模块、上位机监控模块等。该机

器人包括自动烹饪系统和用于菜肴开发的示教再现系统，能实现中国烹饪工艺的基本动作，完成划油工艺段及炒、熘、

煸、爆、划油、复炸等中国烹饪核心工艺或工艺段，同时也能完成炸、蒸、煮、煎等简单烹饪工艺。 
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