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成果摘要： 

  该6000米自治水下机器人分别于1995年、1997年两次参加了中国大洋协会组织的太平洋科学考察，对太平洋我国

保留区进行了多金属结核的调查，圆满地完成了考察使命，为我国太平洋保留区的圈定提供了宝贵的数据，使我国成为

世界上拥有此项技术和设备的少数国家之一，并达到同期国外同类型自治水下机器人的先进水平。该成果应用前景广

阔。 

“CR-01”6000米自治水下机器人
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