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成果摘要： 

该系统包括了变压器、焊钳、微机对恒流、电流自动递增和规范参数的控制磁撞、粘电极，无电流、气压不足、水压不

足等故障诊断装置，通讯接口以及单极双电缆等，配套齐全，功能完整的各部分。它与机器人本体和控制柜联接，只是

开关量(启动、停止)、焊接规范参数、恒流、电流递增和故障诊断等功能都由该焊接系统完成。合作方式：开发国内外

市场；合资经营；合作生产。 

DN6-25机器人点焊系统
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成果完成单位：广东省电焊机厂有限公司

成果完成人：
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推荐成果

· 容错控制系统综合可信性分析... 04-23

· 基于MEMS的微型高度计和微型... 04-23

· 基于MEMS的载体测控系统及其... 04-23
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