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成果摘要： 

当今世界，制造业正逐步趋向柔性化、敏捷化、智能化和信息化，敏捷制造和智能制造是柔性制造的进一步延伸。在自

动化制造技术中采用视觉系统，可以在不改变硬件的情况下处理各种零部件，实现柔性化生产，大大缩短产品开发时

间。因此视觉系统成为机器人柔性制造单元中的关键的技术。本项目设计并研制了一台面向机器人柔性制造单元的立体

视觉样机系统，该样机具有快速响应和视觉伺服功能，能够实现高速运动物体的视觉跟踪和视觉定位。 

机器人柔性制造单元的立体视觉平台
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