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基于单目视觉的自车运动参数鲁棒估计 
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  Abstract  提出一种适用于结构化道路的自车运动参数鲁棒计算方法．该方法通过建立双
线性增量自运动模型，选择车道线和道路导向箭头上的角点作为路面特征点，利用连续两幅
图像的多对匹配的特征点对模型进行求解，从而估计出自车运动参数．实验结果表明该方法
不容易受光照和背景的影响，在结构化道路上能够准确地估计自车运动参数．同时该方法计
算量小，能够满足实时性要求．
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