
  English | 繁体 | RSS | 网站地图 | 收藏 | 邮箱 | 联系我们 

此页面上的内容需要较新版本的 Adobe Flash Player。 

    首页 新闻 机构 科研 院士 人才 教育 合作交流 科学传播 出版 专题 科学在线 视频 会议 党建 文化  

  您现在的位置： 首页 > 新闻 > 科技动态 > 国际动态

美推出海上浮油清理小型机器人
  文章来源：科技日报 刘霞 发布时间：2010-09-07 【字号： 小  中  大 】 

据美国物理学家组织网和美国有线新闻网（CNN）综合报道，美国麻省理工学院的研究人员开发出了一种名为

“海洋蜂群（Seaswarm）”的吸油装置，它由一组小型机器人组成，这些机器人可以评估海洋浮油的状况，并立刻

展开清理工作，比起石油回收船等设备，其成本更低，效率更高。 

“海洋蜂群”机器人装置由麻省理工学院的“感官城市”实验室研发而成。这些机器人每个长16英尺（约4.9

米），宽7英尺（约2.1米），造价两万美元，靠太阳能电池供电，运行时只需100瓦，相当于点亮一个灯泡的能耗，

而且，这些机器人可以在海面夜以继日地工作几个月。 

机器人之间用纳米线传送带连接在一起。这种纳米线也由麻省理工学院研制而成，被称为“吸收泄漏原油的纸

毛巾”，其不吸水，但能吸收相当于自身重量20倍的原油。 

该项目负责人、感官城市实验室副主任阿萨斯·拜德曼解释道，机器人可以选择两种方式处理从海面上吸收的

原油，一种是使用自身带有的加热器将原油就地燃烧掉；另一种是将原油打包留在海面上，随后再去提取，提取的

原油可以再利用。 

拜德曼表示，这些机器人还可以利用全球定位系统提供的数据相互协调，策划出最有效的清理方案，因此，在

同一漏油事件中可以一次性部署上千台机器人，组成海上浮油清理的“飞虎队”。 

拜德曼称，传统的原油回收船必须依附大型船只，且必须人工操作，这就增加了成本，也易受恶劣天气的影

响；但对“海洋蜂群”机器人来说，由于其传送带紧贴水面，机器人不可能“翻船”，因此遇到极端恶劣天气也不

怕，因此，“海洋蜂群”机器人在清理泄漏的原油时会更便宜、更快速且更有效。 

据估计，今年4月发生的墨西哥湾“深水地平线”石油钻井平台漏油灾难中，大约有500万桶原油泄漏到海洋

中，约有800艘回收船被派去执行清理漏油的任务。而如果选择这种“海洋蜂群”机器人，只需5000个到10000个就

足以在两个月内清理完浮油，成本可能不到两亿美元。 

拜德曼强调说，他们研发的吸油机器人在石油大范围铺散的情况下（正如此次的墨西哥湾漏油事件）最有效，

未来一年，他们还将继续完善“海洋蜂群”机器人。  

也有其他漏油清理技术组织正在研发漏油清理技术。比如，美国凯斯西储大学研发出了另外一种纳米“海绵”

材料，可以用来解决此类灾难。而一家名为“极端泄漏技术”的公司也在其网站上宣称，它已研发出一种使用小船

的回收技术，与以往的回收船相比，其回收速度更快，而且能在更恶劣的水域工作。 
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