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摘要 
提出了一种基于自适应混合髙斯模型的时空背景

建模方法, 有效地融合了像素在时空域上的分布

信息, 改善了传统的混合髙斯背景建模方法对非

平稳场景较为敏感的缺点. 首先利用混合髙斯模

型学习每个像素在时间域上的分布, 构造了基于

像素的时间域背景模型, 在此基础上, 通过非参
数密度估计方法统计每个像素邻域内表示背景的

髙斯成分在空间上的分布, 构造了基于像素的空

间域背景模型; 在决策层融合了基于时空背景模

型的背景减除结果. 为了提高本文时空背景建模

的效率, 提出了一种新的混合高斯模型髙斯成分

个数的自适应选择策略, 并利用积分图实现了空

间域背景模型的快速计算. 通过在不同的场景下

与多个背景建模方法比较, 实验结果验证了本文

算法的有效性. 
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Abstract
The background model of traditional 
mixture of Gaussians is less robust to 


