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基于激光视觉传感器的实时焊缝三维计算系统  

徐培全1，甘孝俭2，唐新华1，芦凤桂1，姚 舜1
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摘要  构建了一种基于视觉传感的焊缝三维模型实时计算系统，包括图像采集程序、图像预处理程序、视觉计算

焊缝三维模型程序以及实时显示程序。在未焊接情况和GTAW(钨极氩弧焊)条件下进行试验，结果表明，该系统

可以实时地获得被检测焊缝的三维模型，精度能够满足焊接需要，处理速度可以达到20fps，为焊缝自主跟踪奠
定了基础。  
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