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摘要  激光雷达(LIDAR)数据是一种新型数据源，它产生的是高密度点云数据。为了更加方便地应用这些数据，

首先要生成数字表面模型(DSM)。采用传统的方法生成城市DSM，对城市区域复杂性的考虑不足，也没有对数据

存在的缺值情况进行相应处理，故无法生成高质量的城市DSM。该文阐述了一种新颖的生成高质量城市DSM的方

法，兼顾城市的复杂性和LIDAR传感器本身的特点。试验证明，该方法生成的DSM与传统方法相比，具备更好的
效果。 
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