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基于PLC的超重多臂织机控制系统设计  

周宝明,马崇启

天津工业大学纺织学院 天津300160 

收稿日期 2007-7-23   修回日期 2008-3-12   网络版发布日期     接受日期    

摘要  介绍超重多臂织机控制系统的功能及软件与硬件构成,其多臂装置有20片综,分别由20支气缸控制拉钩升

降,织机左右各有3个梭箱,且左右各有2个气缸控制梭箱升降传动装置,投梭方向则由安装在织机两侧的投梭吸铁控

制。分析了利用PLC实现控制超重多臂织机的具体方法,采用光电编码器反馈织机主轴转角,TD200文本显示器作

为人机界面,实现电子纹板的编辑输入和织机工作状态的监控显示,使织机具有电子多臂、电子多梭箱控制以及任

意投梭控制功能,给出织机工作的时序图和控制系统主程序流程图。 
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