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沈阳自动化所完成“蛟龙”号试验性应用航次第一航段任务

  文章来源：沈阳自动化研究所 发布时间：2014-08-14 【字号： 小  中  大 】 

  8月12日，搭载“蛟龙”号载人潜水器的“向阳红09”船从西北太平洋返航回到江苏江阴苏南国际集装箱码头，

这标志着2014年—2015年“蛟龙”号试验性应用航次（大洋35航次）第一航段任务结束。中国科学院沈阳自动化研

究所派遣祝普强、何震、孔范东3人参与了此航段的科考任务，主要负责“蛟龙”号本体控制系统技术保障及“蛟

龙”号搭载的“龙珠”号微型ROV的下潜与技术保障工作。   

  本航段中，“蛟龙”号先后在西北太平洋采薇海山区和西太平洋马尔库斯—威克海山区开展了10次下潜作业，

获取了大量的生物、富钴结壳、多金属结核等样品及一大批高质量的视频资料。沈阳自动化所“蛟龙”号控制系统

保障团队全程对“蛟龙号”进行了技术保障，实现了其控制系统全航段无故障下潜，为取得大量科考成果奠定了坚

实的技术基础。此外，由沈阳自动化所研制的“龙珠”号微型ROV还成功搭载“蛟龙号”开展海底作业。何震副研究

员参与下潜并主操“龙珠”号，首次取得了“蛟龙”号海底作业影像资料，进一步拓展了“蛟龙”号的作业能力。  

    “蛟龙”号预计11月将起航赴西南印度洋，在中国大洋协会与国际海底管理局签订的热液硫化物勘探合同区开

展作业。该区域海底地形更为复杂，届时“蛟龙”号控制系统所具有的精确导航与定点作业能力将发挥关键作用。  
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