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成果摘要： 

移动机器人-自动导引车(AGV)技术和产品是该领域内唯一具有自主版权机器人系统。该系统操作简便、性能稳定可靠，

技术水平已跻身国际先进行列，并通过了ISO9001国际质量认证。新松公司研制的全方位自动导引车主要有装配型和搬

运型两大类：装配型AGV主要用于汽车、大屏幕彩色电视机和其它产品的自动化装配线，极大地提高了生产效率。搬运

型AGV广泛应用于机械、电子、纺 织、造纸、卷烟、食品等行业，是建设无人化车间、自动化立体仓库，实现仓储物

流自动化管理的最佳选译。AGV系统的中心控制系统应用中文视窗操作软件，用户界面友好，通过网络通讯，采用电

磁、激光等导航技术，集中调度、监视、管理多车系统，保证了AGV快速行走，精确定位，实现了工作区域内全方位自

由行走，自动安全避让等功能。另外，公司还研制出了具有国内先进水平的自动化立体仓库和堆垛机控制技术，与完善

的AGV技术相结合，可提供自动化仓储与厂区物流的整体解决方案。 

自动导引车(AGV)
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