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成果摘要： 

  该种视觉导航自动车辆采用两维视觉导航，以地面上涂设的条带状白色路标作为导航路径自动跟踪、自动转向、自

动行驶，而在行驶过程中，可根据涂设在路面上的数字和特殊形状标识符实现多工位、多分支路径识别车辆其他运动状

态控制，并且具有障碍物自动识别、自动停车、自动加速和减速、自动在线和通讯等功能，其性能明显优于国外的地下

埋线磁导航和激光导航的自动车辆。该项目的开发研制先后得到机械部教育司、机械部基金委、吉林省科委共四项科研

课题的资助。 
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