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介绍

 

自90年代初开始了智能交通系统的研究。在驾驶员行为特征研究，模糊数学在交通工程中的应用，交通流的微观仿真，“GPS”在交通管理中的应用， 公交优先，交通智能化管理和智能交通系统综合评价方面均有深入的研究。特别在驾驶行为研究和交通流微观仿真方面处于国际领先的地位。曾经负责和参与了分别由

员会，英国皇家学会，英国工程和物理科学研究委员会，英国环境，交通和区域发展部，英国道路管理局，伦敦市交通局，普尔市交通局，英国南安普敦大学，中国自然科学基金委员会，中国科学技术部，中国教育部，北京市科学委员会，杭州市科学委员会，等资助的近40项科研，咨询和管理项目。与国内清华大学

学，北京交通大学（原北方交通大学），同济大学，北京市，杭州市等有长期，广泛的项目合作。在国内外杂志和会议上发表相关论文200多篇。是

Transportation Research Part A, B and C; European Journal of Operational Research;  International Journal of Risk Analysis; Journal of Advanced Transportation Transport Policy;  IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems; IET Intelligent Transport Systems; ICE Transportation

等国际重要交通类杂志的审稿人。 

承担

课题

 近年国内主要研究课题： 

1.杭州市GPS浮动车技术在道路交通管理中的应用      中国科技部“十五”科技攻关示范项目  

2.智能交通系统与技术                             中国教育部211工程建设项目 

3.基于 GPS 动态交通信息的交通信息平台研究        中国教育部基础研究重点项目 

4.高速公路/快速路车流波形成机理及预防方法研究    中国自然科学基金委员会  

5.信息融合在车辆容错定位中的应用研究             中国自然科学基金委员会

获奖

和成

果

 北京市杰出贡献外国专家“长城友谊奖”获得者。主要研究成果：(a)首次成功地利用模糊数学理论，根据现场采集的数据建立能反映不同驾驶员跟驶和换道行为特性的模糊数学微观交通流理论模型，并基于这些理论模型发展出微观的道路交通流计算机仿真模型 （FLOWSIM），以及成功地应用计算机仿真模型进行很多交通

划、管理、控制、环境影响评价和ITS最新领域的研究和应用；(b)利用GPS、GIS、GSM等技术，通过对城市道路交通流的观测、记录，建立城市道路交通状况和路网评价体系；(c)利用GPS浮动车数据，多数据源数据融合技术，GIS地图匹配和交通流模型，进行城市道路交通流状况评价，异常交通状况预测，路径优化和

通信息发布；(d)快速路车流波的成因，传播和消散理论，以及车流波预防措施研究；(e) 公交优先技术和公交组织运行管理技术； （f） 基于仿真技术的智能交通系统评价理论和方法。
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