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成果摘要： 

该系统在满足船－船方式避碰；作为沿海国家获取船舶及其货物资料的一种方法；以及作为VTS船－岸(交通管理)的工

具等要求的条件下，通过协助船舶有效航行、防止环境污染以及船舶交通管理(VTS)的运行，改善航行安全。该系统主

要包括：嵌入式GPS接收单元、通信控制单元、VHF收发单元。GPS接收单元提供精确的动态目标的位置和导航信息，

通信控制单元将目标的动态信息及静态信息按一定的数据格式捆绑，然后通过甚高频VHF的CH87B、CH88B信道发射

出去。接收单元将接收来自动态目标的AIS信息，通过处理后在电子海图显示与信息系统(ECDIS)中显示这些动态物标

的动态和静态信息。该系统能将来自船舶的信息，自动地按要求的精度及频率，提供给其他船舶及主管部门，以便于精

确跟踪。 
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