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成果摘要： 

成果简介：舰船激烈的摇摆将产生一系列有害影响，寻求有效的改善船舶航行性能的方法，减小摇荡运动幅值、速度、

加速度，已引起人们的高度重视。因此，运用信息融合技术实现对舰船航态的跟踪、估计和控制有着极其重要的意义。

该技术在给定舰船主尺度和线型图的基础上，根据汇源分布法和STF法计算了船体的水动力系数和波浪动力(矩)随波浪

频率ω变化的曲线，建立船舶运动的水动力模型；采用微分方程的最小二乘拟合法，将水动力模型转化为控制模型，根

据控制模型的幅相特性曲线，证明了该控制模型的合理性，采用随机信号分析理论对波浪进行统计分析，选用传递函数

为：G(s)=bs/(as^2+as+1)的成形滤波器，从而得到了海浪模型；运用多种神经网络技术实现对舰船航态的跟踪，并通

过对舰船航态的跟踪实现对其状态的估计。目前对于大型船舶、海洋平台的水面控制是国内难题，而对控制规律的研究

是有前景的，应用是有广泛社会效益的。 
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