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成果摘要： 

船舶运动物理仿真系统，创造性地解决了多型船舶操纵控制设备研制中的仿真试验和验证问题。该系统将数学仿真和半

实物仿真技术结合，技术先进，功能完备，通用性好，仿真效果符合性强，极具创新性。该系统可进行多种船舶正常航

行工况、特殊航行工况以及抗损工况下的操纵运动仿真和验证，为保障船舶操纵控制设备的研制超到了关键性作用，特

别是对船舶破损、舱室进水等事关船舶以及船员安全的危险工况的操纵试验，该系统具有不可替代的作用。用船舶运动

数学仿真器，六自由度运动模拟系统以及深度模拟器三者组成的船舶运动物理仿真系统，在系统设计构思上是一个创

新。该系统可有效地代替或减少实船试验，避免风险，节省大量的人力、物力、财力和时间，具有显著的经济和社会效

益。 

船舶运动物理仿真系统
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