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成果摘要： 

H_∞鲁棒自动舵适用于新造船船舶安装使用或在航船舶的技术更新，具有航向保持、航线保持及航迹保持等多种工作模

式，由使用人员任意选定，能够有效地提高船舶操纵的安全性和灵活性，提高船舶营运的经济性，收到良好的节能效

果；H_∞鲁棒自动舵是控制工程新理论、计算机应用新技术和航海技术的新经验相结合的高新技术产品。其具有特色的

控制算法，精细的软硬件设计和系统实现，方便的人机对话和完善的报警功能以及运行的长期可靠性，均得到海上实验

的验证，受到船员的欢迎；自动舵的系统结构：制成了一种航迹船的母型样机，H_∞鲁棒航向控制算法即在其中实现，

设计了全套的基于STD总线标准的计算机外部接口、全套的控制及人机对话软件，开发成功一种新型的基于单片微机的

电罗经航向信号传感器，其输入信号可为同步或步进信号，输出信号转换成NMEA0183单行信号，送给自动舵。软件结

构：用模块化结构，有信息采集，人机交互，安全监测，自动驾驶等基本功能模块，它们通过实时数据库进行动态数据

交换；上层则由智能决策模块进行功能的综合、协调和实时决策。数学模型：研制成功精密的船舶运行数学模型及自动

舵控制下闭环控制系统仿真研究平台，为研究和评价各种控制算法的性能提供了一个统一的标准，并研制了一套用于在

系统调试过程中对自动舵进行功能检查和验证，在海试过程中进行程序修改，性能改进和数据采集的微计算机系统，即

仿真测试器，极大地方便了系统的调试，缩短了系统的开发周期，提高了海上试验的质量；主要技术性能指标；样机尺

寸300×200×820mm，重量2.5kg，电源220/110V，系统适用于具有液压操舵机构的任意船舶；任意的航海传感器(罗

经，GPS，舵角传感器)。安装调试方便快捷，不影响航行计划。应用范围：各类在航船舶的自动舵技术改造。 
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