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针对导弹编队协同作战的任务需求，采用最优控制理论设计了导弹的编队队形保持控 

制器。首先，从导弹协同作战体系的角度分析了导弹编队队形控制系统的构架；然后基

于导 弹在相对坐标系下的运动关系，建立了导弹的相对运动模型，这种建模方式可使

弹间相对运 动过程的物理意义明晰；最后在从弹自身控制系统闭环稳定的前提下，视

领弹的运动状态为 输入扰动，基于弹间相对运动模型采用线性二次（LQ）最优控制理

论设计了导弹编队飞行保 持控制器。仿真结果表明，该控制器能够克服输入扰动、模

型常值扰动以及线性化偏差，可 实现对协同作战任务规划系统提出的期望导弹编队队

形快速、稳定的调整与保持控制。  
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