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· 刘百奇，房建成  

一种基于可观测度分析的SINS/GPS自适应-反馈校正滤波新方法  

刘百奇，房建成

北京航空航天大学 仪器科学与光电工程学院 

收稿日期 2007-4-17   修回日期 2007-11-13   网络版发布日期   2008-3-15   接受日期    

摘要  针对机载捷联惯导系统(SINS)/全球定位系统（GPS）组合导航系统不完全可观测导致滤波器精度下降甚
至发散的问题，提出了一种基于系统状态可观测度分析的自适应反馈校正滤波新方法。该滤波方法改进了系统可

观测度的归一化处理方法，将归一化处理后的系统状态可观测度作为反馈因子，对SINS系统进行自适应反馈校

正。最后，将该方法应用于机载合成孔径雷达(SAR)运动补偿用SINS/GPS组合导航系统中，飞行试验结果表明
该方法在系统不完全可观测的情况下有效地提高了导航精度。 
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