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针对亚轨道飞行器再入飞行段的环境特性，设计了由INS、GPS、CNS组成的容错型 组

合导航系统，该系统能根据不同飞行阶段选择相应的传感器组合方案，将处于运行状态 

且无故障的子系统信息自动地实现最优融合。仿真结果表明，所设计系统具有良好的容

错性 ，并达到了较高的导航精度。 
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