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成果摘要： 

  该成果以提高动目标跟踪的精度、信噪比和实时性为目的，在分析了当今各种方法的基础上，通过国球合作研究，

不但从理论上提出了属当前国际最新成果的先进算法，而且从技术上提出了新颖，独特的实现方法和方案。在节省运算

时间的前提下使用信号处理的分辩率提高可达1-2个数量级，从而大大提高了跟踪精度，信噪比和实时性。使甚至有矛

盾的性能达到协调和最佳状态。特别是能充分利用和发挥现行PD雷达“距离门-FFT”体制的硬、软件资源的作用，起到

相当于节省了一套专门的高精度跟踪系统，对机载、弹载、星载、雷载等系统及轻小型PD雷达和声纳极为有利。该成

果在雷达、声纳等国防和经济建设许多领域都有实用价值和理论意义。 
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