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摘要  针对物理模型建造、参数改变困难的情况，在Matlab/Simulink工具箱下建立了水轮机调节系统仿真模
型。考虑到水轮机特性的非线性和引水管道长的特点，水轮机模型采用了非线性模型、引水系统采用了弹性水击
模型，仿真计算结果与实测结果吻合得很好。通过仿真模拟各种工况下水轮机的运行，有助于了解水轮机调节系

统实际运行中的变化情况。对Simulink下的水轮机调节系统的数学模型、仿真实验结果与实测值的对比分析作了
简要介绍。 
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