
由 (6) 和 (7) 式组成了该问题的求解方程1已知 t0和F ( t) , 由 (6) 和 (7) 式可求得 b和M ( t) 1 或

由已知 t0和M ( t) , 求得 b和F ( t) 1 但由于 (6) 和 (7) 式都是很复杂的非线性方程, 所以求其解析解,

将是很困难的1若不考虑 (6) 式左端第三项, 则为理想弹塑性情况[2 ]1

对于中空的圆柱扭转问题, 有类似分析1 (略)
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对“弹ö粘塑性柱体扭转问题的
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　　1995年第4期《力学学报》上的“弹ö粘塑性柱体扭转问题的函数L ap lace变换解”一文对实心圆柱体

的弹ö粘塑性扭转问题进行了很好的讨论1然而对于复连通域的空心圆柱体, 该文中的 (19) 式有误, 应该

是

M = 2Πb2<b + 2∫
2Π

0∫
a

b
<r dr dΗ (1)

式中 <b= <û r= b, 对上式进行拉氏变换得

M öS = 2Πb2<b + 2∫
2Π

0∫
a

b
<r drdΗ (2)

将该文中 (14) 式<之值代入上式可解得

Fϖ1 =
2M (söG + 1öΓ)

Πa4 (1 - Α4) s2 -
4K (1 - Α3)

3Γa (1 - Α4) s2 (3)

式中 Α= böa , 上式代入
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ΣλΗz =
rs Fϖ1 +

K
Γs

(söG + 1öΓ)
(4)

后取拉氏逆变换即得

ΣΗz =
2M r

Πa4 (1 - Α4) + K 1 -
4 (1 - Α3) r
3a (1 - Α4) 1 - e- G

Γ t (5)

　　对于弹性与粘塑性交界线的值也需要另行计算.
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作者答复

《力学学报》编辑部:

贵刊来函及一读者来信收悉, 答复如下:

“弹ö粘塑性柱体扭转问题的函数L ap lace变换解”一文, 主要研讨弹ö粘塑性柱体扭转时, 如何恰当选

择应力函数并进行L ap lace变换求出应力及位移解1所以文中在引用一些熟知的弹塑性力学知识时, 没作

过多的解释1如文中柱体扭转端部条件式 (12) , (19) 等1
公式 (19) 中的M 是一个广义的扭矩1按弹性力学空心圆柱扭转的端部条件:

(初始扭矩常数) T = 2Πb2<b (常数) + 2∫
2Π

0∫
a

b
<rdrdΗ

在选择函数及后来的L ap lace变换时, 应用了这一条件的核心式即将两个常数合并成一个常数, 得

(最终扭转矩常数)M = 2∫
2Π

0∫
a

b
<rdrdΗ

这样在公式推导时, 可以省去一个常数的变换运算等麻烦, 亦不影响函数选择及推导结论的正确性1
即为本文的 (19) 式1
按这一最终扭矩M , 文中的其它公式也是正确的1
作者欢迎广大读者对拙文的研讨、指正1
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