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ABSTRACT: The three-loop power droop controllers are 
commonly used in distributed generation (DG) units to share 
the loads among the parallel inverters. However，the power 
droop controller is complex and its performance is seriously 
influenced by the resistance-to-inductance ratio of output 
impedance. For example, the load sharing performance is very 
poor under short real line and small impedance especially in 
microgrid. A simple voltage-current (U-I) dual-loop droop 
controller based on the virtual impedance was employed to 
maintain the load sharing capability under small or asymmetry 
output impedance when the power droop controller was already 
invalidation. Comparing to the traditional controller, the 
proposed controller could obtain a faster response, a bigger 
stability margin and be realized simply. These theoretical 
findings were eventually verified experimentally on laboratory 
prototypes. 

KEY WORDS: microgrid; parallel inverters; dual-loop droop 
control; three-loop power droop control; virtual impedance 

摘要：分布式电源通常采用无互联线的传统“功率–电压–
电流”三环下垂控制器来实现并联系统间的功率均分，但采

用三环下垂控制不仅控制器复杂，而且其控制效果受连线阻

抗阻感比影响严重。尤其是在线路短、阻抗小的微电网系统

中，过小的连线阻抗会严重影响功率均分效果甚至会导致系

统不稳定。为此设计一种基于虚拟阻抗的“电压–电流”双

环下垂控制方法，使并联系统在连线阻抗很小且不对称，传

统功率下垂控制方式已不能稳定工作的情况下，仍然能够维

持良好的电流均分效果。对比传统三环下垂方法，其具有稳

定裕度大，动态响应快，实现简单等特点。 后在理论分析

的基础上进行实验研究，通过与三环下垂控制方式的对比， 
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验证了双环下垂控制的有效性。 
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0  引言 

微电网即可以与配电网连接工作于并网模式，

也可以单独为本地负载供电，运行于孤岛模式[1-4]。

当微电网孤岛运行时，逆变器的控制性能将直接影

响到负载的供电质量。其常见的控制方法一般可分

为 2 类[5]。第 1 类是有互联线方法，包括集中控制[6]、

主从控制[7]、平均负载分配法[8]等。这些方法可以

达到很好的均流效果，并减小输出电压总谐波畸变

率。然而，互联线的存在会限制系统的灵活性和冗

余性，而且会降低微电网系统的可靠性。 
第 2 类是无互联线方法，此类方法只依赖于各

模块自身的控制量，具有冗余性和灵活性等特点。

无互联线方法一般分为谐波注入法和下垂法。谐波

注入法[9]实际上是以电力线作为信号线，利用谐波

合成和检测方法达到有通信线的并联效果。理论上

可消除由连线阻抗大小不等引起的均流误差，但由

于谐波分量的引入，使输出电压畸变增大且控制较

为复杂。下垂法[10-13]采用交流电机中的控制思想，

利用有功功率、无功功率和电压的频率、幅值之间

的对应关系来调节逆变器输出电压参考值。然而，

传统下垂法有效控制的前提是线路阻抗呈感性。在

微电网中，线路阻抗可能是呈阻性或阻感性，此时

传统下垂法无法实现有效的控制。为了解决此问

题，各国学者对传统下垂法进行了改进。比如，在

线路阻感比(R/X)很高的情况下，采用反下垂特性控 
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制逆变器输出电压的幅值和频率[14]。当线路阻抗中

的阻性成分和感性成分均不可忽略时，采用有功功

率和无功功率解耦的方法可以精确控制系统的输

出功率。但是，这种方法需要精确的获得线路中阻

感比的数值[15]。为了减小线路阻感比对下垂控制器

的影响，提高因逆变器个体差异而引起的系统内阻

抗不同时下垂控制器的功率分配效果，同时又避免

外加均流电感引起的负面问题，西班牙学者

Guerrero 提出了“虚拟阻抗法”，即在逆变器的闭环

控制外加入输出阻抗调节模块，通过虚拟阻抗来抑

制阻抗差异对功率分配的影响[16-17]。但是感性虚拟

阻抗对高次谐波会表现为较高的阻抗，当系统带谐

波含量较大的负载时，会因为虚拟电感的作用而使

得输出电压畸变严重。此外，此类下垂控制一般为

“功率–电压–电流”三环结构，系统的稳定性和动

态性能在很大程度上由功率环参数决定，设计不当

容易引起系统的不稳定，尤其是线路阻抗较小的情

况下，系统稳定性会进一步恶化[18]。 
为此，本文针对低压微电网线路短、阻抗小的

特点，设计了一种基于虚拟阻抗的“电压–电流”

两环下垂控制方法，与传统三环下垂方法相比，具

有稳定裕度大，动态响应快、实现简单等特点。 

1  传统三环功率下垂控制法原理 

图 1 为微电网中 2 台逆变器运行的简化原理

图。设逆变器 1 输出阻抗 Zo 与连线阻抗 Zc之和为

rline1 + jXline1 = Z1 ∠ϕ Z1，逆变器 2 输出阻抗 Zo 与连线

阻抗 Zc之和为 rline2 + jXline2 = Z2 ∠ϕ Z2。每台逆变器的

输出电压为 Un ∠ϕ n，公共耦合点处的电压为

Ucom ∠ϕ com。 
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∼ 
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图 1  逆变器孤岛运行等效电路 

Fig. 1  Equivalent circuit of inverters in autonomous mode 

逆变器 n(n = 1,2)的输出电流为 
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输出功率： 

 *
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式中：Pn 为逆变器 n 输出的有功功率；Qn 为其输出

的无功功率。由式(1)、(2)可得 
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有功功率和无功功率分别为 
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当连线阻抗呈感性，即 ϕ Zn = 90° 时，式(4)、(5)
可化简为 
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分别对有功 Pn 和无功 Qn 求取偏微分可得 
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当 ϕ n − ϕ com ≈ 0 且线路阻抗 Zn 较大时，式(8)— 
(11)可简化为 
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由式(12)—(15)可知，电压相角 ϕ n 变化对有功

功率 Pn 影响较大，而电压幅值 Un变化对有功功率

Pn 影响较小；另一方面，电压相角 ϕ n 变化对无功
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功率 Qn 影响较小，而电压幅值 Un 变化对无功功率

Qn 影响较大。 
因此，当 ϕ n − ϕ com ≈ 0 且线路阻抗 Zn较大时，

可以通过控制电压相位 ϕ n 调节有功功率 Pn，控制

电压幅值 Un 调节无功功率 Qn，由于相位 ϕ n 不易检

测，通常用角频率 ω n 代替，即 

 * *( )n n n nm P Pω ω= + −  (16) 

 * *( )n n n nu u n Q Q= + −  (17) 

三环下垂控制原理图如图 2 所示。 
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图 2  三环下垂控制原理图 
Fig. 2  Block diagram of power-voltatge-current-loop droop control 

然而，当 ϕ n − ϕ com ≈ 0 且线路阻抗 Zn较小时，

[sin(ϕ n − ϕ com)] / Zn ≈ (ϕ n − ϕ com) / Zn 不可忽略，此时

根据式(8)—(11)可推出式(12)—(15)均不为 0，即功

率 Pn、Qn 与电压幅值 Un、频率 ω n 间存在耦合，导

致功率流无法精确控制。此外，根据式(4)、(5)可   
知，当阻抗 Zn 较小时，电压频率(相位)或幅值即使

在较小范围内变化仍然会引起较大范围的有功和

无功功率波动，采用传统的三环控制可能导致系统

不稳定[18]。 

2  新型双环电压–电流下垂控制法原理 

2.1  逆变器分析及设计 
如上节所述，低压微电网中，当线路阻抗较小，

或极端情况下线路阻抗约为 0 时，传统三环下垂控

制的功率控制精度及系统稳定性将受到严重影响。

为了解决该问题，本文设计了一种基于虚拟阻抗的

双环下垂法。 
三相逆变器一般采用电压–电流双环控制方式

对输出电压进行调节，其控制模型如图 3 所示。图

中，uref为电压环参考给定；uo 为逆变器输出电压；

L、r 和 C 为 LC 滤波器参数；KPWM为逆变器等效

环节；Gu(s)与 Gi(s)分别为电压环与电流环控制器；

io 为逆变器输出电流。 
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1
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图 3  双环控制原理图 
Fig. 3  Block diagram of the dual-loop control 

1）电流环分析与设计。 
首先分析和设计电容电流内环的控制参数，   

图 4 为电容电流内环控制原理图。 
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图 4  电容电流内环控制方框图 
Fig. 4  Block diagram of the inner current control loop 

如图 4 所示，忽略 io 影响，电容电流反馈等效

为电感电流反馈，则其闭环传函为 

 PWM

ref PWM

( ) ( )
( )

( ) ( )
c i

i
i

i s G s K
T s

i s Ls r G s K
= =

+ +
 (18) 

式中：iref(s)为电流环参考信号；ic(s)为电容电流反

馈信号。 
当电流环控制器采用比例控制器即 Gi(s) = kpi

时，式(18)等效为 

 p PWM

ref p PWM

( )( )
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iL
i

i

k Ki sT s
i s Ls r k K

= =
+ +

 (19) 
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2 2 2
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| ( ) |
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k K
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L k K rω
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+ +
 (20) 

系统带宽定义：当系统闭环幅频特性的幅值降

到 −3 dB 时对应的频率为 fb，0~fb 的频率范围称为

系统的带宽。在工程中，一般设计电流环带宽为开

关频率的 1/5 左右。本文开关频率 fs 为 20 kHz，取

电流内环带宽为 fib = fs / 5 = 4 kHz，则 kpi = 0.603。 
2）电压环分析与设计。 
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电压环控制方框图如图 5 所示。 
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图 5  电压环控制方框图 
Fig. 5  Block diagram of the voltage control loop 

由图 5 可得电压环闭环传函： 
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本文的电压环采用比例谐振控制器[19]，其表达

式为 

 i
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o
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将式(19)、(22)代入式(21)可得 
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式中：B2 = kpukpiKPWM；B1 = kiukpiKPWM；B0 = A0 = kpukpi ⋅ 
KPWMω o

2；A4 = CL；A3 = CkpiKPWM；A2 = kpukpiKPWM + 
CLω o

2；A1 = CkpiKPWMω o
2

 + kiukpiKPWM。 
为了避免电压环和电流环之间相互影响，一般

设计电压环带宽远小于电流环带宽。本文设计电压

环带宽为电流环带宽的 1/5，即 800 Hz。通过计算

可得 kpu = 0.053，kiu = 3.24。 
3）输出阻抗分析与设计。 
逆变器的输出阻抗值不仅受滤波器参数、线路

阻抗参数的影响，还与所采用的控制器类型及具体

控制器参数密切相关[20]。 
由图 3 可知系统输出电压传递函数： 
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Gur(s)反映了输出电压对参考电压的跟踪特性；

而 Zo(s)具有阻抗的量纲，反映了输出电压随负载电

流下降的趋势。当电压环参考给定为零，即 uref = 0
时，带入式(24)可得逆变器等效输出阻抗： 
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式中：B3 = L；B2 = r + kpiKPWM；B1 = Lω o
2；B0 = rω o

2
 + 

KPWMkpiω o
2；A4 = CL；A3 = (r + Kkpi)C；A2 = Kkpikpu + 

1 + CLω o
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2
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2
 + ω o

2。 
图 6 为系统输出阻抗波特图，由图可见，采用

比例谐振控制使得逆变器输出阻抗幅值在 50 Hz 处

为 0，即零输出阻抗，从而避免了传统比例积分微

分(proportional-integral-derivative，PID)控制下，输

出阻抗受滤波电感参数影响的缺点。 

 

f/Hz 

ϕ  
Z o

/(°
) 

−45
0

90

0

180

45

40 80 10020 60 

135

|  Z
o |/

Ω
 

0.0

0.3

0.1

0.4

0.2

 

图 6  逆变器输出阻抗波特图 
Fig. 6  Bode diagram of the output impedance 

4）虚拟输出阻抗分析与设计。 
由分析可知，采用本文设计的闭环控制将使得

逆变器输出阻抗为 0。为了抑制环流，一般采用外

接阻抗等手段。但外接阻抗会导致系统体积和成本

增加、损耗增大。为了解决此问题，可以采用虚拟

阻抗法。虚拟阻抗法[16-17]的控制思想来源于电路理

论的等效阻抗定义。通过在控制回路添加虚拟阻抗

环节来模拟逆变器输出端的硬件线路阻抗， 终使

得各并联单元的等效输出阻抗达到近似的期望值，

以获得更好的控制性能与精度。 
图 3 中加入虚拟阻抗 Zvir后变为图 7。 
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图 7  带有虚拟阻抗的闭环系统方框图 
Fig. 7  Block diagram of closed loop system  

with virtual impedance 

由图 7 可知，逆变器输出电压表达式为 

 *
o o o o( ) ( ) ( ) ( ) ( )uru s G s u s Z s i s′= −  (26) 

此时，逆变器输出阻抗为 
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当分别带有阻性及感性虚拟阻抗，即 Zvir(s) = 
Rvir及 Zvir(s) = jXvir时，逆变器等效输出阻抗 Z'o(s)频
域特性如图 8 所示。 
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(b) 感性虚拟阻抗 
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图 8  带虚拟阻抗时的逆变器输出阻抗波特图 
Fig. 8  Bode diagram of the output impedance  

with virtual impedance 

由图 8 可见，与理论分析一致，当虚拟阻抗

ZRvir = 0 时，采用比例谐振控制器的逆变器等效输出

阻抗在 50 Hz 处幅值为 0，即逆变器具有零输出阻

抗。当加入 2 Ω 及 4 Ω 的阻性或感性虚拟阻抗后，

逆变器输出阻抗在 50 Hz 处幅值均变为 2 和 4。此

外，两种情况下输出阻抗相角分别为 0°(阻性)和 90° 
(感性)。 
2.2  双环下垂法分析 

三相电压源逆变器在 PWM 线性调制范围内可

等效为一个增益为 KPWM 的比例放大器，则其输出

电压 uo(t)与调制信号 um(t)间的关系可表示为 

 dc
o m PWM m

tri

( ) ( ) ( )ˆ2
U

u t u t K u t
U

= =  (28) 

式中：Udc为 DC 总线直流电压； triÛ 为载波幅值； 

调制信号 um(t)可以分成 2 部分[21]： 
 m r f( ) ( ) ( )u t u t u t= −  (29) 

式中：ur(t)产生逆变器初始电压值；uf(t)与逆变器输

出电流 io(t)成比例，可表示为： 
 f r o( ) ( )u t k i t=  (30) 

此时，将式(30)中的比例系数 kr 等效为虚拟输

出阻抗 Rvir，则式(29)可表示为 
 m r vir o( ) ( ) ( )u t u t R i t= −  (31) 

式中：um(t)为逆变器输出电压调制信号，它与逆变

器输出电压有相同的特性；ur(t)为逆变器参考给定电

压；当连线阻抗很小的时候，um(t)所表征的逆变器

输出电压信号即等于公共耦合点电压。所以，当 2
台逆变器各自的参考电压信号相等时，并联后每台

逆变器的输出电流即与其虚拟输出阻抗成反比，即 

 1 2

2 1

i R
i R

=  (32) 

因此，只要 2 台逆变器的虚拟输出阻抗相等，

并联逆变器的输出电流即相等。 
为此，可将式(31)定义为一种双环的电压电流

下垂方程，2 台逆变器自动调节负载功率的均分。

因为这种方案对逆变器输出阻抗的大小没有依赖

性，只与 2 台逆变器虚拟阻抗的比值有关，从而很

适合在连线阻抗很小的微网系统中使用。需要注意

的是，由于系统锁相环同步误差，数字控制离散化

误差等因素，需要提高虚拟输出阻抗 Rvir 的数值以

提高功率均分效果，但是提高 Rvir 的数值会使输出

电压降落增大。所以，与功率下垂控制方式相类似，

双环下垂控制中设计并联控制器参数时都需要在

功率控制性能与输出电压精度间折中。 
综上所述，采用双环下垂控制方式的逆变器单

元控制原理图如图 9 所示。 
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图 9  带双环下垂控制器的并联逆变器单元控制原理图 

Fig. 9  Block diagram of DG inverter with the proposed controller 
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3  实验结果与分析 

3.1  三环下垂控制与双环下垂控制的并联均流效

果对比 
本文的并联系统实验平台参数如表 1、2 所示。

其中一台逆变器的 250 V 直流母线电压由直流稳压

电源提供，另一台由三相电网通过变压器再经过三

相不控整流器得到。2 台逆变器间交流侧通过外接

的连线阻抗在公共耦合点相接，并接至三相阻性负

载。系统控制采用 Ti 公司 32 位定点 DSP 
TMS320F2812 芯片实现，实验波形通过 Tek 公司

TDS2014 示波器捕获。 

表 1  双环下垂控制系统参数 
Tab. 1  System parameters of dual-loop droop control 

参数 数值 参数 数值 

Udc/V 250 Cf/μF 9.9 

kpi 0.603 ki 18.47 

Rload/Ω 20 fc/kHz 40 

Lf/mH 3 ω c/(rad/s) 30 

kp 0.053 Rvir/Ω 3  

fs/kHz 20 Lline/mH 7/3.5/0 

表 2  三环下垂控制系统参数 
Tab. 2  System parameters of three-loop droop control 

参数 数值 参数 数值 

Udc/V 250 Cf/μF 9.9 

kpi 0.603 ki 18.47 

kqV 0.001 fc/kHz 40 

Rload/Ω 20 P*/W 750 

Lf/mH 3 ω c/(rad/s) 30 

kp 0.053 kpω 4×10−3 

fs/kHz 20 Lline/mH 7/3.5/0 

Rstart/Ω 2 Q*/Var 750 

首先就连线阻抗改变，对控制参数相同并带有

纯阻性负载时的并联逆变器系统，对比采用三环下

垂控制器与双环下垂控制器时的均流效果。双环下

垂控制器参数如表 1 所示。三环下垂控制器参数如

表 2 所示。 
1）在大连线阻抗(Lline = 7 mH)下的对比。 
图 10 为逆变器 2 独立工作，任意时刻，触发

逆变器 1 的驱动脉冲，逆变器 1 经过 200 个周期锁

相后并入交流母线与逆变器2均分负载的输出波形。 
由图可见，采用双环下垂的并联逆变器系统的

并入瞬间电流峰值远小于采用三环下垂控制器的。

为了抑制采用三环下垂控制器时的过流峰值，加入 
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图 10  逆变器 1 并入瞬间逆变器输出暂态波形 

Fig. 10  Comparison of the setup responses of output 
voltage and current as the No.1 inverter connected to the 

PCC with the power or U-I droop controller 

了 2 Ω 的虚拟软启动电阻，并在 2 s 后切除。此软

启电阻虽然抑制了并入瞬间的电流尖峰，但是使并

入瞬间的电流波形相差较大，暂态过渡时间延长。 
图 11 为 2 台逆变器并联工作时稳态波形。由图

可见，稳态运行时，采用三环下垂控制器的并联逆

变器系统基本能够均分负荷，但是环流还是较大，

峰值接近 2 A；而采用双环下垂控制器的并联系统

的环流 大峰值为 0.4 A。需要注意的是，图 11(b)
中电压幅值未达到 100 V，是因为采用双环下垂   
时引入了 3 Ω 的虚拟阻抗，在 2.5 A 的输出电流下

产生了 7.5 V 的电压降，从而导致逆变器输出电压

减小。 
图 12 为 2 台逆变器并联稳定工作，在某一时

刻，逆变器 1 切出并联系统，仅剩逆变器 2 独立对

负载提供功率时的输出波形。 
由图 12 可见，当逆变器 1 切出并联系统后，

其输出电流、有功及无功功率迅速降为零。逆变器

2 的输出电流和有功功率重新回到起始值，独立承

担负荷。图 12(a)中，逆变器 1 断开后，逆变器 2
独自承担负荷，输出电流增大，线路阻抗压降增大，

逆变器 2 输出端电压幅值减小。图 12(b)中，因逆

变器 1 切除后输出端电流减为零，所以逆变器 1 的 
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图 11  2 台逆变器并联运行时的稳态波形 
Fig. 11  Comparison of the steady waveforms of parallel 

inverters with the conventional or proposed controller 
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图 12  逆变器 1 切出瞬间逆变器输出暂态波形 
Fig. 12  Comparison of the cutoff response as the No.1 

inverter disconnected from the PCC with the conventional 
or proposed droop controller 

输出端的电压为开路电压比并联时增大。 
2）在小连线阻抗(Lline = 3.5, 0 mH)下的对比。 

当连线阻抗为 Lline = 3.5 mH 时，采用与之前相

同的控制器参数时，三环下垂控制方式已不能够稳

定运行，并联瞬间的大电流过冲导致系统保护开

启，并联失败。但是采用与之前相同参数的双环下

垂控制方式，不仅在连线阻抗为 3.5 mH 时，甚至

在连线阻抗为零时都依然能够维持良好的并联均

流效果，其波形如图 13 所示。 
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图 13  双环下垂控制下连线阻抗很小时的 

逆变器并联运行稳态波形 
Fig. 13  Steady waveforms of the parallel inverters with 

the proposed droop controller under small Line impedance 

3）不对称连线阻抗(Lline1 = 7 mH，Lline2 = 3.5 mH)
下的对比。 

当 2 台逆变器的连线阻抗不对称时，双环下垂

法亦可以达到很好的均流效果。图 14 为逆变器 2 
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图 14  连线阻抗不对称时逆变器并联运行稳态波形 
Fig. 14  Steady waveforms of the parallel inverters with 
the U-I droop controller under different Line impedance 
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的连线阻抗为 7 mH，逆变器 1 的连线阻抗为 3.5 mH
时的并联运行稳态波形。 

由图 14 可见，采用双环下垂控制可以增大系

统的稳定域度，并使系统在很小或者不对称的连线

阻抗下，在三环下垂控制已经无法正常工作的情况

下仍然维持良好的均流效果。 
3.2  均流效果与输出电压精度 

由 3.1 节可知，为了达到更好的均流效果，常

会增大虚拟输出阻抗，但这需要牺牲输出电压精

度。在连线阻抗为 3.5 mH 时，对比采用 Rvir = 2 或

3 Ω 时的并联均流效果，如图 15 所示。 
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图 15  当虚拟输出阻抗为 2 Ω 时的带双环下垂控制器的 

并联逆变器稳态波形 
Fig. 15  Steady waveforms of the parallel inverters under 

Rvir = 2 Ω with the proposed droop controller 

对比图 15 与 13(a)可知，当虚拟输出阻抗减小

时，输出电压降落有所缓解，但并联系统环流明显

增大。因此，应该选用 3 Ω 的虚拟阻抗。至于电压

降问题，可以用在线检测输出电流大小，及时调整

输出电压参考给定的方法来修正，需进一步论证。 

4  结论 

本文设计了一种基于虚拟阻抗的“电压–电流”

双环下垂控制方法，消除了传统的三环下垂控制器

对连线阻抗敏感，控制系统复杂的缺陷。此方案对

逆变器输出阻抗的大小没有依赖性，只与 2 台逆变

器虚拟阻抗的比值有关，从而可使微电网中并行的

分布式电源在线路短，阻抗小的情况下，依然能够

实现良好的功率均分效果，提高了系统的稳定裕

度，保证了负载的供电质量。 

参考文献 

[1] 鲁宗相，王彩霞．微电网研究综述[J]．电力系统自动化，

2007，32(19)：100-106． 
Lu Zongxiang，Wang Caixia．Overview on microgrid 
research[J]．Automation of Electric Power Systems，2007，
32(19)：100-106(in Chinese)． 

[2] 盛鹍，孔力，齐智平．新型电网——微电网(microgrid)
研究综述[J]．继电器，2007，35(12)：75-81． 
Sheng Kun，Kong Li，Qi Zhiping，A survey on research 
of microgrid-a new power system[J]．RELAY．2007，
35(12)：75-81(in Chinese)． 

[3] Lasseter R ． Microgrids[C]//IEEE Power Engineering 
Society Transmission and Distribution Conference．New 
York，United states：IEEE，2002：305-308． 

[4] 彭方正．变流技术在分布式发电和微电网上的应用[J]．
变流技术与电力牵引，2006，1(2)：23-27． 
Peng Fangzheng．Converter technology for distributed 
generation and microgrid[J]．Converter Technology & 
Electric Traction．2006，1(2)：23-27(in Chinese)． 

[5] Guerrero J M，Hang L，Uceda J．Control of distributed 
uninterruptible power supply systems[J] ． IEEE 
Transactions on Industrial Electronics，2008，55(8)：
2845-2859． 

[6] Martins A P，Carvalho A S．Design and implementation of 
a current controller for the parallel operation of standard 
UPSs[C]//IEEE IECON 21st International Conference，
USA：IEEE，1995：584-589． 

[7] Holtz J，Lotzkat W，Werner K H．A high-power 
multitransistor-inverter uninterruptible power supply 
system[J]．IEEE Transactions on Power Electronics，
1998，3(3)：278-285． 

[8] Sun X，Lee Y S，Xu D．Modeling，analysis，and 
implementation of parallel multi-inverter system with 
instantaneous average-current-sharing scheme[J]．IEEE 
Trans. Power Electron，2003，18(3)：844-856． 

[9] Tuladhar A，Jin H，Unger T，et al．Control of parallel 
inverters in distributed AC power systems with 
consideration of line impedance effect[J] ． IEEE 
Transactions on Industrial Electronics，2000，36(1)：
131-138． 

[10] Chandorkar M C，Divan D M，Hu Y，et al．Novel 
architectures and control for distributed UPS systems[C]// 



60 中  国  电  机  工  程  学  报 第 31 卷 

 

Ninth Annual IEEE Applied Power Electronics 
Conference (APEC)．USA：IEEE，1994：683-689． 

[11] Li Y，Vilathgamuwa D M，Loh P C．Design，analysis，
and real-time testing of a controller for multibus microgrid 
system[J]．IEEE Transactions on Power Electronics，
2004，19(5)：1195-1204． 

[12] Li Y W，Kao C．An accurate power control strategy for 
power electronics interfaced distributed generation units 
operating in a low voltage multibus microgrid[J]．IEEE 
Transactions on Power Electronics， 2009， 24(12)：
2977-2988． 

[13] 林新春，段善旭，康勇，等．基于下垂特性控制的无互

联线并联 UPS 建模与稳定性分析[J]．中国电机工程学

报，2004，24(2)：33-38． 
Lin Xinchun，Duan Shanxu，Kang Yong，et al．Modeling 
and stability analysis for parallel operation of UPS with no 
control interconnection basing on droop characteristic[J]．
Proceedings of the CSEE，2004，24(2)：33-38(in Chinese)． 

[14] Engler A，Soultanis N．Droop control in LV-grids[C]// 
International Conference on Future Power Systems，USA：

IEEE，2005：1-6． 
[15] Brabandere K D，Bolsens B，Keybus J V D．A voltage and 

frequency droop control method for parallel inverters[J]．
IEEE Transactions on Power Electronics，2007，22(4)：
1107-1115． 

[16] Guerrero J M，Vicuña L G D，Matas J．Output impedance 
design of parallel-connected UPS inverters with wireless 
load-sharing control[J]．IEEE Transactions on Industrial 
Electronics，2005，52(4)：1126-1135． 

[17] 于玮，徐德鸿．基于虚拟阻抗的不间断电源并联系统均

流控制[J]．中国电机工程学报，2009，29(24)：32-39． 
Yu Wei，Xu Dehong．Control scheme of paralleled UPS 
system based on output virtual resistance[J]．Proceedings 
of the CSEE，2009，25(24)：32-39(in Chinese)． 

[18] Coelho E A A，Cortizo P C，Garcia P F D．Small-signal 
stability for parallel-connected inverters in stand-alone AC 
supply systems[J] ． IEEE Transactions on Industrial 
Applications，2002，38(2)：533-542． 

[19] 赵清林，郭小强，邬伟扬．单相逆变器并网控制技术研

究[J]．中国电机工程学报，2007，27(16)：60-64． 
Zhao Qinglin，Guo Xiaoqiang，Wu Weiyang．Research on 
control strategy for single-phase grid-connected inverter 
[J]．2007，27(16)：60-64(in Chinese)． 

[20] 王成山，肖朝霞，王守相．微网中分布式电源逆变器的

多环反馈控制策略[J]．电工技术学报，2009，24(2)：
100-107． 
Wang Chengshan，Xiao Zhaoxia，Wang Shouxiang．
Multiple feedback loop control scheme for inverters of the 
micro source in microgrids[J]．Transactions of China 
Electrotechnical Society ． 2009 ， 24(2) ： 100-107(in 
Chinese)． 

[21] Wu K D，Wu J C，Jou H L，Simplified Control Method for 
Parallel-Connected DC/AC Inverters[C]//IEE Proceedings 
of Electric Power Applications．USA：IEEE，2006：
787-792． 

 

 收稿日期：2011-03-07。 
作者简介： 
关雅娟(1985)，女，硕士，研究方向为

光伏发电技术及微电网中三相逆变器控制

技术，现工作于中国科学院电工研究所，

gyj@mail.iee.ac.cn； 
邬伟扬(1940)，男，教授，博士生导师，

研究方向为高频功率变换、功率因数校正、

有源滤波、牵引电力传动等； 
郭小强(1979)，男，博士，研究方向为

分布式发电系统并网控制及谐波抑制等。

关雅娟 

 
(责任编辑  张玉荣) 

 



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


