	序号
	课题名称
	项目负责人
	经费来源

	1
	社会网络结构演化规律及其对非常规突发事件处置策略的影响
	曾大军
	国家自然科学基金重大研究计划重点项目

	2
	无人驾驶车辆智能测试标准与环境设计
	耿　征
	国家自然科学基金重大研究计划重点项目

	3
	儿童和成年人面孔和汉字加工的神经机制
	田　捷
	国家自然科学基金重大国际合作项目

	4
	突发公共事件情况下交通行为研究
	汤淑明
	国家自然科学基金面上项目

	5
	脑纤维微结构连接度算法研究
	李　悟
	国家自然科学基金面上项目

	6
	基于网络监测信息定量反演传染病时空传播风险的方法研究
	曹志冬
	国家自然科学基金青年科学基金

	7
	基于人工交通系统的交通信号控制系统评价实验设计
	朱凤华
	国家自然科学基金青年科学基金

	8
	基于自适应动态规划的非线性系统零和微分对策
	魏庆来
	国家自然科学基金青年科学基金

	9
	2010年国际电气电子工程师学会/美国机械工程师学会机电嵌入式系统及应用国际会议 
	朱凤华
	国家自然科学基金
国际(地区)合作与交流项目 

	10
	2010国际电气电子工程师学会汽车电子与安全国际会议 
	汤淑明
	国家自然科学基金
国际(地区)合作与交流项目 

	11
	使命分派及队形重构方法
	王　硕
	973项目子项

	12
	机器人通信总线开发与标准
	周　超
	863项目子项 

	13
	港口水质监测机器海豚
	谭　民
	中国科学院创新重要方向项目

	14
	计算机辅助肝脏手术术前风险定量分析预测及术后功能评估系统
	田　捷
	中国科学院创新重要方向项目

	15
	基于分子影像的低成本淋巴类疾病早期快速检测设备
	田　捷
	中国科学院创新重要方向项目

	16
	面向社会安全的社会计算与平行系统方法及其应用
	王飞跃
	中国科学院院长基金

	17
	基于一致性方法的多机器人系统协调控制
	程　龙
	中国科学院其它项目


	18
	智能故障诊断技术及应用
	赵晓光
	工信部重大专项项目

	19
	基于自适应动态规划的多控制器非线性系统零和博弈控制
	刘德荣
	北京市自然科学基金委

	20
	身体－尾叶－鳍肢协调推进的机器海豚的机构优化与控制
	喻俊志
	北京市自然科学基金委

	21
	高空作业车智能控制器及远程监控与维护系统
	梁自泽
	江苏省重大项目
（徐州海伦哲专用车辆股份有限公司）

	22
	基于机器视觉的智能焊接机器人及其产业化
	徐　德
	横向开发项目

	23
	微创心血管介入手术机器人
	侯增广
	横向开发项目

	24
	实验动物脊髓损伤撞击器及控制装置研制
	侯增广
	横向开发项目

	25
	500KV开关油压控制系统及动静触头对中的革新 
	杨德刚
	横向开发项目

	26
	以中医症候为特征的数据分析系统
	曾大军
	横向开发项目

	27
	新型焊接机器人控制系统关键技术攻关及样机研制
	景奉水
	横向开发项目

	28
	视觉单元研究
	徐　德
	横向开发项目

	29
	面向公共安全领域的开源情报采集与分析系统
	王飞跃
	横向开发项目


