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摘　要：随着技术的发展和核心电压的降低，存储器更易受瞬时错误 （软错误）影响，成为影响航天器件可靠性

的主要原因。错误检测与纠正（ＥＤＡＣ）码（也称错误纠正码）常用来对ＳＲＡＭ型存储器中的瞬时错误进行纠正，由

单个高能粒子引起的多位翻转错误（ＳＥＭＵ）是普通纠一检二（ＳＥＣＤＥＤ）编码所无法处理的。提出了一种交织度为

２的（２６，１６）交织码，该码由两个能纠正一位随机错误、二位突发错误的（１３，８）系统码组成，（２６，１６）交织码能

够纠正单个码字中小于二位的随机错误和小于四位突发错误（ＤＥＣＱＡＥＣ）。通过理论分析和硬件平台实验表明，

该交织码在存储资源占用率、实时性相当情况下可靠性优于同等长度的ＳＥＣＤＥＤ码，能有效提高 ＳＲＡＭ型存储

器抗多位翻转错误的能力。
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１　引言

宇宙射线和高能粒子是造成空间运行的静态存储

器（ＳＲＡＭ）瞬时错误的主要原因［１］，存储单元的瞬时

错误可以分为单比特翻转（ＳＢＵＳｉｎｇｌｅＢｉｔＵｐｓｅｔ）错误
和多比特翻转（ＭＢＵＭｕｌｔｉＢｉｔＵｐｓｅｔ）错误，对于单比特
翻转错误，主要由于高能粒子击中存储器的单个存储

单元，造成单个比特位发生“０”“１”翻转，采用常用的
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纠错编码（ＥＣＣＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎＣｏｄｅｓ）就能有效克服
其对存储器的影响，常用的纠错编码有单纠错（ＳＥＣ
ＳｉｎｇｌｅＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｎｇ）的汉明码和单纠错双检错
（ＳＥＣＤＥＤＳｉｎｇｌｅＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｎｇＤｏｕｂｌｅＥｒｒｏｒＤｅｔｅｃ
ｔｉｎｇ）的扩展汉明码；对于多比特翻转，实际上包括单个
粒子引起的多位翻转（ＳＥＭＵＳｉｎｇｌｅＥｖｅｎｔＭｕｌｔｉｐｌｅ
Ｅｆｆｅｃｔｓ）和一位翻转的积累，后者可以通过缩短刷新周
期来消除，目前讨论的多比特翻转多指 ＳＥＭＵ。它是
由单个高能粒子以某种入射角击中存储器的敏感区造

成相邻存储单元的多个瞬时错误［２］［３］，也称之为多比

特突发错误（ＢｕｒｓｔＥｒｒｏｒ），通常的 ＳＥＣ／ＳＥＣＤＥＤ技术
已经不能满足其纠正多位错误的需求，为了能够纠正

更多位错误，一类方法是使用多个存储器交错排列成

阵列［４］，将单个码字分散到各个存储器上，使得在一个

存储器上产生逻辑相邻的多位错误分散到不同的码字

中，从而使得传统的 ＳＥＣＤＥＤ方法可以适用，但是这
样会造成硬件规模的扩大；另一类方法是使用纠错能

力更强的ＥＣＣ技术［５］［８］，如能纠正２位或更多位错误
的 ＢＣＨ（ＢｏｓｅＣｈａｕｄｈｕｒｉＨｏｃｑｕｅｎｇｈｅｍ）码、ＲＳ（Ｒｅｅｄ
Ｓｏｌｏｍｏｎ）码、矩阵码等，然而这些相对复杂的纠错码会
带来实现时更多的校验位开销、存储位开销及编译码

处理延时等。

对于 ＳＲＡＭ中存储位的 ＳＥＭＵ错误模式，是单粒
子翻转（ＳＥＵＳｉｎｇｌｅＥｖｅｎｔＵｐｓｅｔ）近年来研究的热点，
Ｒｉａｚ等人发现在某些９０ｎｍ的 ＳＲＡＭ中能够产生最大
１３比特的突发错误［９］，Ｄａｎｉｅｌｅ等人对１５０ｍｎ的 ＳＲＡＭ
的实验研究表明，ＳＥＭＵ造成 ＳＲＡＭ发生翻转多集中
在２、３、４位［１０］，张庆祥等人在用重离子加速器对

ＳＲＡＭ进行轰击的实验中发现，经过轰击，存储位由０
变１的概率要远大于由１变０的概率［１１］。综合以上的

研究不难发现，在 ＳＲＡＭ中发生的 ＳＥＭＵ的特点为：
（１）主要以４位及以下的错误为主，其他更高位的错误
也同时存在；（２）发生错误的存储位在物理上可以是
相邻的，也有可能间隔若干个存储位。

因此对于 ＳＥＭＵ造成的 ＳＲＡＭ错误，并不是单纯
的多个相邻比特位同时出现翻转，而有可能会出现更

复杂的模式，如图 １所示。于此，若采用 ＥＣＣ的解决
方法，纠错编码本身需要具有更强的纠随机错误的能

力，以适应多种错误模式，然而更强的纠错能力会带来

更多的内存开销和处理延时，这些代价往往使得强纠

错能力的编码在实际应用中难以实现。

图１　多位翻转的错误模式

Ｆｉｇ．１　ＡｆａｕｌｔｍｏｄｅｏｆＳＥＭＵ

本文针对上述 ＳＲＡＭ中 ＳＥＭＵ错误类型的描述，
采用了一种由（１３，８）码组成的交织度为２的（２６，１６）
码，该交织码能够纠正小于两位随机错误以及小于四

位突发错（ＤＥＣＱＡＥＣＤｏｕｂｌｅＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎＱｕａｄｒｕｐ
ｌｅＡｄｊａｃｅｎｔＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎ），详细说明了该交织码的编
译码原理，然后分析了相比同长度 ＳＥＣＤＥＤ码的可靠
性，以及实现资源的占用率和处理的实时性。最后通

过硬件仿真平台上的实验验证，说明此交织码在资源

使用率和实时性相当的基础上，可靠性优于同等长度

的ＳＥＣＤＥＤ码。

２　编码的设计及实现

２．１　编码的设计
对于一个码长为 ｎ的码，信息位长度为 ｋ，若要检

测或纠正长度为 ｂ的突发错误，希望码字具有最小的
冗余度ｒ＝ｎ－ｋ，根据文献［１２］的定理：（ｎ，ｋ）的线性
码，若要能纠正所有长度不大于 ｂ的突发错误，则 ｎ－ｋ

≥２ｂ。其中ｂ≤（ｎ－ｋ）／２称为Ｒｅｉｇｅｒ限，具有此性能的
码称为最佳纠突发错误码。由于存储器多是以单字节

的整数倍为单位进行读写操作，因此若将编码的信息

位长度ｋ设为８，则要能纠正长度不大于２的突发错误
的码，其满足Ｒｅｉｇｅｒ限的码长最小为１２，但经研究，不
存在能纠正两位突发错误（包括一位随机错误）的

（１２，８）码［１３］，于是码长最小只能为１３。另外由 Ｓａｅｅｄ
的分析可知［１４］，能纠正一位随机错误，两位突发错误

的码，其校正子的个数为：

Ｂ（２）＝Ｃ０ｎ＋Ｃ
１
ｎ＋（ｎ－１）＝２ｎ≤２

ｎ－ｋ （１）
当ｋ＝８时，ｎ＝１３是满足上式的最小整数，因此需

要设计一种能纠正一位随机错误、两位突发错误的

（１３，８）码，此码的校验矩阵具备以下特征：１）任一两

５１０１
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个列向量线性无关，这样能够纠正所有的一位随机错

误；２）任意相邻两列向量的异或和（ＸＯＲ）线性无关，
这样能够纠正所有两位突发错误。若（ｎ，ｋ）线性码要
具有能纠正任何长度≤ｂ的突发错误能力，其充要条
件是任何两个长度≤ｂ突发的任意组合不能作为一个
码字［１５］。经过计算，下式即为满足以上要求的一种

（１３，８）码的校验矩阵：

Ｈ＝

０１０１１０００１００００
１０１１０１１００１０００
１１０００１０１００１００
１１０１００１００００１０















０１１０１１０１００００１

（２）

假设要传输的码字为Ｘ＝［Ｄ７Ｄ６Ｄ５Ｄ４Ｄ３Ｄ２Ｄ１Ｄ０Ｃ４Ｃ３
Ｃ２Ｃ１Ｃ０］，其中 Ｄ７～Ｄ０为数据位，Ｃ４～Ｃ０为校验位，由
ＨＣＴ＝０可得校验位的表达式：

Ｃ４＝Ｄ６#Ｄ４#Ｄ３
Ｃ３＝Ｄ７#Ｄ５#Ｄ４#Ｄ２#Ｄ１
Ｃ２＝Ｄ７#Ｄ６#Ｄ２#Ｄ０
Ｃ１＝Ｄ７#Ｄ６#Ｄ４#Ｄ１
Ｃ０＝Ｄ６#Ｄ５#Ｄ３#Ｄ２#Ｄ０ （３）
从而相应的校正子为

Ｓ４＝Ｄ６#Ｄ４#Ｄ３#Ｃ４
Ｓ３＝Ｄ７#Ｄ５#Ｄ４#Ｄ２#Ｄ１#Ｃ３
Ｓ２＝Ｄ７#Ｄ６#Ｄ２#Ｄ０#Ｃ２
Ｓ１＝Ｄ７#Ｄ６#Ｄ４#Ｄ１#Ｃ１
Ｓ０＝Ｄ６#Ｄ５#Ｄ３#Ｄ２#Ｄ０#Ｃ０ （４）

２．１．１　最小距离
上式中Ｈ的最小汉明距离为 ｄｍｉｎ＝３，能够纠正一

位随机错误或两位突发错误（ＳＥＣＤＡＥＣＳｉｎｇｌｅＥｒｒｏｒ
ＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎＤｏｕｂｌｅＡｄｊａｃｅｎｔＥｒｒｏｒＣｏｒｒｅｃｔｉｏｎ）。对比同等
长度的码，由生成多项式 ｇ（ｘ）＝１＋ｘ２＋ｘ４得到的（１３，
８）循环扩展码，ｇ（ｘ）得到的循环码最小距离为２，增加
一位校验位后最小距离为３，能纠一位错误的同时检
测两位错误。

２．１．２　纠错能力
对于ｄｍｉｎ＝３的分组码，能够保证检测出所有最多

ｄｍｉｎ－１＝２的错误模式。设纠突发两位错误（１３，８）码
为Ｘ１码，（１３，８）扩展循环码为Ｘ２码，两种码的重量分
布如表１。

根据重量分布与不可检错概率的公式

Ｐｕ（Ｅ）＝∑
ｎ

ｉ＝１
Ａｉｐ

ｉ（１－ｐ）ｎ－ｉ

当转移概率ｐ＝１０－２时，纠两位突发错的（１３，８）码

的不可检测概率为８．３６×１０－６，而扩展的（１３，８）码的不
可检测概率为５．３７×１０－４，高于纠两位突发错误码。

表１　两种纠错码的重量分布

Ｔａｂ．１　Ｗｅｉｇｈｔｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｏｆｔｗｏｅｒｒｏｒｃｏｒｒｅｃｔｃｏｄｅｓ

Ａ０ Ａ１ Ａ２ Ａ３ Ａ４ Ａ５ Ａ６

Ｘ１码 １ ０ ０ ９ ２４ ４２ ５４

Ｘ２码 １ ０ ６ ０ ３１ ０ １３２

Ａ７ Ａ８ Ａ９ Ａ１０ Ａ１１ Ａ１２ Ａ１３

Ｘ１码 ５２ ３９ ２２ １０ ３ ０ ０

Ｘ２码 ０ ６３ ０ ２２ ０ １ ０

２．１．３　交织码的设计
为了实现更强的纠错能力，常用的方法有乘积方

法或交织方法。乘积码通常为二维码，假设最小距离

分别为ｄ１和ｄ２的两个码Ｃ１（ｎ１，ｋ１）与Ｃ２（ｎ２，ｋ２），其组

成的乘积码可以纠正 ｔ≤?（ｄ１ｄ２－１）／２」个随机错误，

同时可纠 ｌ≤ｍａｘ（ｎ１ｔ２，ｎ２ｔ１）（ｔ１＝?（ｄ１－１）／２」，ｔ２＝

?（ｄ２－１）／２」）的突发错误。由于新的乘积码为（ｎ１ｎ２，

ｋ１ｋ２）码，其优势在于码字长度的增加换来能纠正大量

的随机和突发错误的能力。但乘积码的效率为 η＝

ｋ１ｋ２／ｎ１ｎ２，比任意一个原码的效率都低。交织码是一

种由短有效纠突发错误码构造长有效纠突发错误码的

常用方法，若将纠突发错误能力为 ｂ的（ｎ，ｋ）线性码

以交织深度为ｉ做交织，得到（ｉｎ，ｉｋ）线性码能够纠最

大长度为ｂ×ｉ的突发错误。且交织码与原码的性质相

同，效率
!

＝２ｂ／（ｎ－ｋ）相同。针对本文的工程应用背

景，存储器容量有限需要效率较高的码，且以字

（１６ｂｉｔ）或字节（８ｂｉｔ）对存储器进行操作，因此采用交

织的方式，将（１３，８）码构成交织度 ｉ＝２的（２６，１６）码，

若Ｘ１和Ｘ２分别表示两个（１３，８）码，则新组成的（２６，

１６）交织码为Ｙ，具有如下形式：

Ｙ＝［Ｄ１７Ｄ２７…Ｄ１０Ｄ２０Ｃ１４Ｃ２４…Ｃ１０Ｃ２０］ （５）

其中Ｄ１７～Ｄ１０、Ｄ２７～Ｄ２０分别表示 Ｘ１和 Ｘ２的数据

位，Ｃ１４～Ｃ１０、Ｃ２４～Ｃ２０分别表示 Ｘ１和 Ｘ２的校验位。

新组成的交织码最佳度
!

＝２ｉｂ／（ｎｉ－ｋｉ）＝０．８与原码相

同，具有纠正不大于４（ｂ×ｉ）个突发错误和小于２个随

机错误的能力，并且由于 （１３，８）码能够纠正１位随机

错误和２位突发错误，因此新组成的交织码还具备纠

正分别存在于Ｘ１、Ｘ２上的１位随机错误，和形如 Ｄ１ｉ
…Ｄ２ｊ…Ｄ２ｊ－１和 Ｄ２ｉ…Ｄ１ｊ…Ｄ１ｊ－１样式的３位错误的能
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力，同时也能纠正形如 Ｄ１ｉ…Ｄ１ｉ－１…Ｄ２ｊ…Ｄ２ｊ－１样式的 ４位错误的能力。如图２是部分３、４位错误的样式。

Ｄ１７ Ｄ２７ Ｄ１６ Ｄ２６ Ｄ１５ Ｄ２５ Ｃ１０ Ｃ２０

Ｂｉｔｐｏｓｉｔｉｏｎ ２５ ２４ ２３ ２２ ２１ ２０ … １ ０

Ｆａｕｌｔｓｔｙｌｅ１

Ｆａｕｌｔｓｔｙｌｅ２

Ｆａｕｌｔｓｔｙｌｅ３

…

图２　部分３、４位组合错误的样式
Ｆｉｇ．２　Ｐｏｒｔｉｏｎｏｆ３ａｎｄ４ｂｉｔｓｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎｆａｕｌｔｓ

２．２　编码及译码的实现
由于反熔丝型的ＦＰＧＡ是一次性烧写的非易失性

器件，不存在存储位翻转的现象，能够有效应用于空间

环境，所以使用此类 ＦＰＧＡ器件实现对 ＳＲＡＭ的读写

和对数据的编译码，如图 ３所示为处理器（ＭＰＵＭｉｃｒｏ

ＰｒｏｃｅｓｓｏｒＵｎｉｔ）通过ＦＰＧＡ对ＳＲＡＭ存储器进行读写的

原理框图，ＳＲＡＭ有２片，一片存放数据，另一片存放

数据位对应的校验位。外部处理器以１６比特为单位

对ＳＲＡＭ进行读写操作，当向数据 ＳＲＡＭ写操作时，

ＦＰＧＡ对写入的数据进行编码，编码结果写入另一片

校验位的ＳＲＡＭ中；当处理器对数据 ＳＲＡＭ进行读取

时，ＦＰＧＡ首先读取数据位和校验位，并去交织启动两

个码字的译码操作，然后将译码纠错后的结果回写到

ＳＲＡＭ相应的位置中，同时将结果向外部输出，作为读

取的数据内容。此外，为了防止错误的积累，ＦＰＧＡ在

任务空闲时需要将ＳＲＡＭ进行刷新。

图３　编译码的实现原理图

Ｆｉｇ．３　Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅｏｆｅｎｃｏｄｅｒａｎｄｄｅｃｏｄｅｒ

　　其中编码实现的框图如图４所示，将１６位的存储

位进行交错抽取，奇数位和偶数位的数据分别输入２

个编码器进行编码，编码结果分别按照数据位和校验

位的形式存放在不同的ＳＲＡＭ中。同理译码实现如图

５，将数据位和校验位分别输入译码器后，译码的结果

交织后输出给外部处理器，同时译码的结果将原

ＳＲＡＭ中的内容覆盖。

图４　编码原理图

Ｆｉｇ．４　Ｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆｅｎｃｏｄｅｒ

图５　译码原理图

Ｆｉｇ．５　Ｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆｄｅｃｏｄｅ
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３　性能分析

３．１　可靠性分析

为了分析方便，将模型简化，假设存储器中的瞬时

错误服从Ｐｏｉｓｓｏｎ分布，且每一位发生错误的概率都是
统计独立的［１６］［１７］，若每一位存储单元的单粒子翻转率

为
#

，则在ｔ时间内发生单粒子翻转的概率为

σ（ｔ）＝１－ｅ－#ｔ （６）
于是每个码字（ｎ比特）中 ｔ时间内发生 ｉ位错误

的概率为

Ｐｉ（ｔ）＝Ｃ
ｉ
ｎσ（ｔ）

ｉ（１－σ（ｔ））ｎ－ｉ （７）

且∑
ｎ

ｉ＝０
Ｐｉ＝１。对于交织（２６，１６）码，能够纠正１位随机

错误、部分２位随机错误，小于４位的组合错误（包括突
发错）。不考虑刷新操作对可靠性的影响情况下，在时

间段ｔ内单位存储器（Ｍ个码字）的可靠性为：
Ｒ１（ｔ）＝［Ｐ０（ｔ）＋Ｐ１（ｔ）＋Ｐ２＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）＋

Ｐ３＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）＋Ｐ４＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）］
Ｍ （８）

其中Ｐ２＿ｐｏｒｔｉｏｎ是分别分布在两个交织的（１３，８）码的一
位随机错误的概率。

Ｐ２＿ｐｏｒｔｉｏｎ＝［Ｃ
１
ｎ／２σ（ｔ）［１－σ（ｔ）］

ｎ／２－１］２ （９）
Ｐ３＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）和Ｐ４＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）是部分３位错误和４位错

误的概率，它们分别是Ｐ３（ｔ）和 Ｐ４（ｔ）的子集。由于单
个（１３，８）码能够纠正１位随机错误和２位突发错误，２
个（１３，８）码组成的交织码，其纠正部分３位错误的概
率为：

Ｐ３＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）＝２Ｃ
１
ｎ／２（ｎ／２－１）σ（ｔ）

３（１－σ（ｔ））ｎ－３

（１０）
其中ｎ＝２６为交织码单个码字的码长，同理，能纠正部
分４位错误的概率为：

Ｐ４＿ｐｏｒｔｉｏｎ（ｔ）＝（ｎ／２－１）（ｎ／２－１）σ（ｔ）
４（１－σ（ｔ））ｎ－４

（１１）
而对于ＳＥＣＤＥＤ的（１３，８）扩展循环码，在一个码

字中只能纠正一位随机错，则时间 ｔ内单位存储器的
可靠性为：

Ｒ２（ｔ）＝｛［１－σ（ｔ）］
ｍ＋Ｃ１ｍσ（ｔ）［１－σ（ｔ）］

ｍ－１｝２Ｍ

（１２）
其中ｍ＝１３为码字的长度。图６为在单粒子翻转率

#

＝１０－５ｕｐｓｅｔｓ／（ｂｉｔｄａｙ）和存储器大小Ｍ＝１０２４ｂｙｔｅ的条
件下，（２６，１６）交织码、（１３，８）扩展循环码对应整个存
储器（Ｍ个ｂｙｔｅ）的可靠性。由图可见，相同存储器大

小下，使用交织码的可靠性明显优于（１３，８）扩展循
环码。

图６　两种纠错编码下存储器可靠性

Ｆｉｇ．６　Ｔｈｅｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆａｍｅｍｏｒｙ

３．２　资源占用率分析
资源分析包括编码效率分析和实现编译码时消耗

的存储位分析。（ｎ，ｋ）码的编码效率定义为 η＝ｋ／ｎ，
即信息位在码字中的占用率，显然编码效率越高的码，

其冗余的校验位就相应的越低。对于（２６，１６）码，η＝
０．６１５。
３．２．１　编码资源

一般（ｎ，ｋ）码，由于其生成矩阵的组成形式为
［Ｉｋ Ｑｋ×（ｎ－ｋ）］，因此采用普通异或方式实现编码时，实
际只需要存储生成矩阵的 ｋ＋１到 ｎ列的数据，对于
（１３，８）码，消耗的存储资源为８ｂｉｔ×５，即５个字节。两
个（１３，８）码交织组成（２６，１６）码，其生成矩阵的存储
空间可以共用。

若采用查找表的方式实现编码，则每个编码器需

要将８ｂｉｔ数据全部作为地址输入，输出为５ｂｉｔ校验位，
每个编码器共需要２８×５ｂｉｔ＝５１２×５ｂｉｔ的存储空间，在
双口ＲＡＭ中以字节方式存储，两个编码器共用存储空
间，则（２６，１６）码共需要５１２个字节来实现编码。
３．２．２　译码资源

（ｎ，ｋ）码的译码过程为：Ｓ＝ＲＨＴ，其中 Ｒ为接收
码字，Ｈ为形式如［Ｐ（ｎ－ｋ）×ｋ Ｉ（ｎ－ｋ）×（ｎ－ｋ）］的校验矩阵，Ｓ
为校正子。采用普通异或方式译码时，为了使得校正

子和错误图案迅速对应，最大需要保存２ｎ－ｋ＝３２个错
误图样。对于（１３，８）码每个错误图样的位长为１３ｂｉｔ，
总共需１３ｂｉｔ×３２存储容量的存储表，同时校验矩阵需
要５ｂｉｔ×８的存储空间，由于两个（１３，８）码的存储空间
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可以使用双口ＲＡＭ实现共用，当以字节方式存储错误
图样和校验矩阵时，（２６，１６）码共需要３２×２＋８＝７２个
字节长度的存储空间实现译码。

若采用查找表的方式实现译码，可以直接由查找

表输出错误图样，对于（１３，８）码，相应的查找表的大
小为２１３×１３ｂｉｔ＝８１９２×１３ｂｉｔ，因此一个（１３，８）码译码器
共需要１６３８４个字节长度的存储表来实现译码。由于
存储空间可共用，则（２６，１６）码需要１６３８４个字节。
３．３　实时性分析

在ＦＰＧＡ设计中，实现交织码的编码和译码主要
有两种方式：一种是采用由可编程逻辑器件中的组合

逻辑来实现，另外一种是采用查找表方式实现。

采用组合逻辑方式实现时，ＦＰＧＡ中电路时延主
要由实现编译码的异或逻辑数量和器件本身的速度特

性决定，相对于查找表，时延相对较大。而采用查找表

方式实现时，需要占用一定的可编程逻辑器件中的

ＢＲＡＭ硬件存储资源，且随着信息位和校验位的增加，
会带来存储资源开销指数倍的增大，同时为了保证查

找表本身ＢＲＡＭ的抗辐射性能，在实际设计还需要加
入ＡＣＴＥＬ专门为其ＢＲＡＭ加固设计的 ＥＤＡＣ（错误检
测与校正）ＩＰ核［１８］［１９］［２０］，但这种方式实现的电路时延

可显著降低，因此在实际设计中需要根据资源和实时

性进行折衷考虑。

４　仿真实验及结果

根据以上分析，采用 ＡＣＴＥＬ公司的反熔丝型 ＦＰ
ＧＡＲＴＡＸ４０００Ｓ１ＣＱ３５２进行（２６，１６）交织码、（１３，８）
扩展循环码的实现和性能比较，结果列表如下，其中存

储器（１０２４ｂｙｔｅ）可靠性是在单粒子翻转率
#

＝１０－２ｕｐ
ｓｅｔｓ／（ｂｉｔｄａｙ）条件下理论计算得到的，由表可知，与
（１３，８）扩展循环码相比，（２６，１６）交织码具有较强的
纠错能力，同理也具有单位时间内更高的可靠性。在

资源占用量上，由于（２６，１６）交织码采用（１３，８）码的
结构，因此无论是错误图案还是生成矩阵、校验矩阵，

均与（１３，８）码相当，由于（２６，１６）交织码采用了两个
编译码器并行实现的模式，对整个存储器读写操作一

次的时延约为（１３，８）码的一半。从交织码两种实现
方式的仿真实验表明，采用查找表方法实现交织码时，

其时延约为采用组合逻辑实现时延的一半，即采用查

找表可显著降低时延，适应于工作频率更高的应用。

表中的编译码延时为对整个存储器（１０２４个 ｂｙｔｅ）操
作的延时。

表２　两种纠错码的性能比较

Ｔａｂ．２　Ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｔｈｅｔｗｏｅｒｒｏｒｃｏｒｒｅｃｔｃｏｄｅｓ

纠错能力 存储器可靠性
编码资源 译码资源 编码延时／ｕｓ 译码延时／ｕｓ

ＬＵＰ ＸＯＲ ＬＵＰ ＸＯＲ ＬＵＰ ＸＯＲ ＬＵＰ ＸＯＲ

（２６，１６）交织码
小于２位随机
错误及小于４位
突发错误

２．１３×１０－６ ２Ｂ，２Ｃ ０Ｂ，５６Ｃ ６４Ｂ，２Ｃ ０Ｂ，５８Ｃ １．７６３ ２．８９ ２．３２ ５．８７

（１３，８）扩展循
环码

１位随机错误 ３．８９×１０－７ ２Ｂ，１Ｃ ０Ｂ，２４Ｃ ６４Ｂ，２Ｃ ０Ｂ，２８Ｃ ２．７４０ ５．５７ ４．０１ ９．８２

注：表中“Ｂ”表示ＢＲＡＭ，“Ｃ”表示Ｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎｃｅｌｌｓ，符号前面的数字表示使用的数量。

５　结论

（１）通过空间环境中高能粒子对 ＳＲＡＭ型存储器
造成的多位翻转（ＳＥＭＵ）现象进行描述，指出普通的
ＳＥＣ／ＳＥＣＤＥＤ方法已经不再适用于纠正多位存储位
翻转错误。

（２）针对多位翻转的类型，提出了由纠一位随机
错误二位突发错误的（１３，８）码组成的，交织度为２的
（２６，１６）交织码，该码能够纠正小于二位随机错误和
小于四位突发错误。

（３）经过理论分析和仿真实验表明，相比于 ＳＥＣ
ＤＥＤ码，在资源占用和编译码延时基本相同的情况

下，（２６，１６）交织码具有更强的纠错能力，即可靠性更
高。能够有效的应用于资源和实时性要求较高的空间

存储器抗ＳＥＭＵ系统设计中。

参考文献

［１］　Ｂａｕｍａｎｎ，Ｒ．Ｓｏｆｔｅｒｒｏｒｓｉｎａｄｖａｎｃｅｄｃｏｍｐｕｔｅｒｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．
ＩＥＥＥＤｅｓｉｇｎ＆ＴｅｓｔｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒ，２００５，２２（３）：２５８２６６．

［２］　ＴｉｐｔｏｎＡＤ，ＰｅｌｌｉｓｈＪＡ，ＲｅｅｄＲＡ，ｅｔａｌ．Ｍｕｌｔｉｐｌｅｂｉｔ
ｕｐｓｅｔｉｎ１３０ｎｍＣＭＯＳｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎ
ｏｎＮｕｃｌｅａｒＳｃｉｅｎｃｅ，２００６，５３（６）：３２５９３２６４．

［３］　ＳｗｉｆｔＧＭ，ＧｕｅｒｔｉｎＳＭ．Ｉｎｆｌｉｇｈｔｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎｏｆｍｕｌｔｉｐｌｅ

ｂｉｔｉｎＤＲＡＭｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＮｕｃｌｅａｒＳｃｉ

９１０１



信 号 处 理 第２８卷

ｅｎｃｅ，２００１，４７（６）：２３８６２３９１．

［４］　ＳｈｉｒｖａｎｉＰＰ，ＳｅｘｅｎａＮＲ，ＭｃＣｌｕｓｋｅｙＥＪ．Ｓｏｆｔｗａｒｅｉｍ

ｐｌｅｍｅｎｔｅｄＥＤＡＣｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎａｇａｉｎｓｔＳＥＵｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ

ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＲｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ，２０００，４９（３）：２７３２８４．

［５］　ＥｌＭｅｄａｎｙＷ Ｍ，ＨａｒｒｉｓｏｎＣＧ，ＦａｒｒｅｌＰＧ，ｅｔａｌ．

ＶＨＤＬｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎｏｆａＢＣＨｍｉｎｉｍｕｍｗｅｉｇｈｔｄｅｃｏｄｅｒ

ｆｏｒｄｏｕｂｌｅｅｒｒｏｒ［Ｃ］∥ Ｐｒｏｃｏｆｔｈｅ１８ｔｈＲａｄｉｏＳｃｉｅｎｃｅ

Ｃｏｎｆ．．２００１：３６１３６８．

［６］　ＡｒｇｙｒｉｄｅｓＣ，ＺａｒａｎｄｉＨＲ，ＰｒａｄｈａｎＤＫ．Ｍｕｌｔｉｐｌｅｕｐ

ｓｅｔｓｔｏｌｅｒａｎｃｅｉｎＳＲＡＭｍｅｍｏｒｙ［Ｃ］∥ ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎ

ａｌＳｙｍｐｏｓｉｕｍｏｎＣｉｒｃｕｉｔｓａｎｄＳｙｓｔｅｍｓ．２００７：３６５３６８．

［７］　ＢｏｓｓｅｒｔＭ，ＢｅｚｚａｔｅｅｖＳ．ＤｅｃｏｄｉｎｇｏｆｉｎｔｅｒｌｅａｖｅｄＲＳｃｏｄｅｓ

ｗｉｔｈｔｈｅＥｕｃｌｉｄｅａｎａｌｇｏｒｉｔｈｍ［Ｃ］∥ ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ

ＳｙｍｐｏｓｉｕｍｏｎＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＴｈｅｏｒｙ．２００８：１８０３１８０７．

［８］　ＮａｓｓｅｒＲ，ＤｒａｐｅｒＪ．ＤＥＣＥＣＣｄｅｓｉｇｎｔｏｉｍｐｒｏｖｅｍｅｍｏｒｙ

ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｉｎｓｕｂ１００ｎｍｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓ［Ｃ］∥ ＩＥＥＥＩｎｔｅｒ

ｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＥｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，ＣｉｒｃｕｉｔｓａｎｄＳｙｓｔｅｍｓ．

２００８：５８６５８９．

［９］　ＮａｓｓｅｒＲ，ＤｒａｐｅｒＪ．Ｐａｒａｌｌｅｌｄｏｕｂｌｅｅｒｒｏｒｃｏｒｒｅｃｔｉｏｎｃｏｄｅ

ｄｅｓｉｇｎｔｏｍｉｔｉｇａｔｅｍｕｌｔｉｂｉｔｕｐｓｅｔｓｉｎＳＲＡＭｓ［Ｃ］∥３４ｔｈ

ＥｕｒｏｐｅａｎＥＳＳＣＩＲＣ．２００８：２２２２２５．

［１０］ＲａｄａｅｌｌｉＤ，ＰｕｃｈｎｅｒＨ，ＷｏｎｇＳ，ｅｔａｌ．Ｉｎｖｅｓｔｉｇａｔｉｏｎｏｆ

ｍｕｌｔｉｂｉｔｕｐｓｅｔｓｉｎａ１５０ｎｍｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙＳＲＡＭ ｄｅｖｉｃｅ

［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＮｕｃｌｅａｒＳｃｉｅｎｃｅ，２００５，５２

（６）：２４３３２４３７．

［１１］张庆祥，杨兆铭．星用大容量静态存储器多位翻转实

验研究［Ｊ］．中国空间科学技术，２００１，５：４０４６．

ＺｈａｎｇＱｉｎｇｘｉａｎｇ，ＹａｎｇＺｈａｏｍｉｎｇ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｉｎｖｅｓｔｉ

ｇａｔｉｏｎｏｆｈｅａｖｙｉｏｎｓｉｎｄｕｃｅｄＳＥＭＵ ｉｎｈｉｇｈｄｅｎｓｉｔｙ

ＳＲＡＭｓ［Ｊ］．ＣｈｉｎｅｓｅＳｐａｃｅＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，

２００１，５：４０４６．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１２］唐朝京，雷菁．信息论与编码基础［Ｍ］．长沙：国防科技

大学出版社，２００３：２００２２９．

ＴａｎｇＣｈａｏｊｉｎｇ，ＬｅｉＪｉｎｇ．Ｔｈｅｔｈｅｏｒｙｏｆｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｎｄ

ｃｏｄｉｎｇｂａｓｅｄｏｎ．［Ｍ］．Ｃｈａｎｇｓｈａ：ＮａｔｉｏｎａｌＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆ

ＤｅｆｅｎｓｅＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＰｒｅｓｓ，２００３：２００２２９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１３］ＳｃｈｗａｒｔｚＪＷ，ＷｏｌｆＪＫ．Ａｓｙｓｔｅｍａｔｉｃ（１２，８）ｃｏｄｅｆｏｒｃｏｒ

ｒｅｃｔｉｎｇｓｉｎｇｌｅｅｒｒｏｒｓａｎｄｄｅｔｅｃｔｉｎｇａｄｊａｃｅｎｔｅｒｒｏｒｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ

ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＣｏｍｐｕｔｅｒｓ，１９９０，３９（１１）：１４０３１４０４．

［１４］ＳｈａｍｓｈｉｒｉＳ，ＣｈｅｎｇＫＴ．Ｅｒｒｏｒｌｏｃａｌｉｔｙａｗａｒｅｌｉｎｅａｒｃｏｄ

ｉｎｇｔｏｃｏｒｒｅｃｔｍｕｌｔｉｂｉｔｕｐｓｅｔｓｉｎＳＲＡＭｓ［Ｃ］∥ ＩＥＥＥＩｎ

ｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＴｅｓｔＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅ．２０１０：１１０．

［１５］ＬｉｎＳ，ＣｏｓｔｅｌｌｏＤ．Ｊ．ＥｒｒｏｒＣｏｎｔｒｏｌＣｏｄｉｎｇ，ＳｅｃｏｎｄＥｄｉ

ｔｉｏｎ［Ｍ］．ＵＳＡ：ＰｒｅｎｔｉｃｅＨａｌｌ，２００５．

［１６］ＳａｌｅｈＡＭ，ＳｅｒｒａｎｏＪＪ，ＰａｔｅｌＪＨ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｓｃｒｕｂ

ｂｉｎｇｒｅｃｏｖｅｒｙｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓｆｏｒｍｅｍｏｒｙｓｙｓｔｅｍｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ

ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＲｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ，１９９０，３９（１）：１１４１２２．

［１７］ＭｉｒｅｍａｄｉＳＧ，ＺａｒａｎｄｉＨＲ．Ｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｐｒｏｔｅｃｔｅｄ

ｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓｕｓｅｄｉｎｆａｕｌｔｔｏｌｅｒａｎｔｃａｃｈｅｍｅｍｏｒｉｅｓ［Ｃ］∥

１８ｔｈＩＥＥＥＡｎｎｕａｌＣａｎａｄｉａｎＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＥｌｅｃｔｒｉｃａｌａｎｄ

ＣｏｍｐｕｔｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．２００５：８２０８２３．

［１８］ＲＴＡＸＳ／ＳＬａｎｄＲＴＡＸＤＳＰＲａｄｉａｔｉｏｎＴｏｌｅｒａｎｔＦＰＧＡｓ

［Ｚ］．ＡｃｔｅｌＩｎｃ．，８，２０１０．

［１９］ＵｓｉｎｇＥＤＡＣＲＡＭｆｏｒＲａｄＴｏｌｅｒａｎｔＲＴＡＸＳ／ＳＬａｎｄＡｘ

ｃｅｌｅｒａｔｏｒＦＰＧＡｓ［Ｚ］．ＡｃｔｅｌＩｎｃ．，２，２００８．

［２０］Ｊ．Ｊ．Ｗａｎｇ．，ＲＴＡＸＳＥＤＡＣＲＡＭ ＳｉｎｇｌｅＥｖｅｎｔＵｐｓｅｔ

ＴｅｓｔＲｅｐｏｒｔ［Ｚ］．ＡｃｔｅｌＩｎｃ．，４，２００４．

作者简介

　　刘小汇（１９７６），女，广西柳州人，毕业于国防科技大学
电子科学与工程学院，副研究员，主要研究方向为卫星导航

接收机信号处理，空间信号处理系统可靠性设计。

Ｅｍａｉｌ：ｌｕｌｕｌｉｕ＿ｎｕｄｔ＠ｓｉｎａ．ｃｏｍ
张　鑫（１９８４），男，湖北武汉人，博士生，主要研究方向

卫星导航接收机硬件设计、数字信号处理。

陈华明（１９６９），男，湖南宁乡人，博士，副研究员。主要
研究方向为卫星导航接收机系统设计。

０２０１




