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空军工程大学2014年硕士研究生入学试题

考试科目：智能仪器原理（A卷）        科目代码  861 
说明：答题时必须答在配发的空白答题纸上，答题可不抄题，但必须写清题号，写在试题上不给分; 考生不得在试题及试卷上做任何其它标记，否则试卷作废；试题必须同试卷一起交回。                                    
一、填空（每空1分，共35分）

1、智能仪器监控程序面向　　　和　　　。

2、智能仪器的发展先后经历了　　　、GP-IB自动测试系统、　　　和

　　　四个阶段。

3、从改善仪器的自动化测量水平来看，智能仪器可以方便地实现　　、自动调零、　　、和　　自诊断等功能。

4、D/A转换器的主要技术指标有    、     、      和尖峰误差等。   

5、一个完整的数据采集工作过程大致可分为    、     和      。

6、键盘软件任务中的      和     两项工作通常合称为扫描。
7、七段LED显示器的静态显示系统中，每位显示器都应有各自的     、          、和     。   

8、CRT字符显示系统的定时电路由字时钟、     、     、点行计数器、        、等组成。

9、GP-IB标准的接口部分用于对传输的信息进行     、     、     和     。 

10、智能DVM常见的统计有         、         、         、均方值     等四种。     

11、RLC参数的测量方法主要有          、           、         三种。

12、电子计数器是指能完成     、      、         等功能的所有电子测量仪器的通称。  
二、单选题（每题1.5分 共15分）

1、智能仪器由以下两部分组成（  ）

A、主机电路，通信接口       B、人机联系部件，输入/输出通道

C、硬件和软件               D、监控程序和硬件电路

2、虚拟仪器的测量功能由（ ）

A、厂家定义                 B、硬件决定

C、软件定义                 D、数据采集卡决定

3、键盘软件任务中扫描通常指（   ）

A、识键与译键                 B、识键与键值分析

C、译键与键值分析             D、行扫描

4、DVM基本测量水平主要由（ ）

A 、数字电路部分                 B、 中央处理器

C 、软件部分                     D、 模拟电路部分

5、通用计数器输入电路中斯密特触发器作用是（ ）

A、 波形整形                      B、 抑制信号中干扰

C、 整形和抑制干扰                D、 滤波

6、智能DVM中输入电路的核心是（ ）

A 、衰减器                          B、 放大器

C 、由衰减器与放大器组成的电路      D 、中央处理器

7、GP-IB标准接口数据传输采用（  ）

A、串行异步通信方式        B、并行比特（位），串行字节双向异步

C、同步通信方式            D、串行同步通信方式

8、某智能仪器为4位半数字电压表，则该数字电压表最大显示数为（ ）

A、1999        B、19999        C、2000      D、20000

9、数字存储示波器能观察单次出现的瞬变信号，主要利用了它的（）        

A、存储功能                 B、CPU处理功能 

C、先进触发功能             D、测量精度高功能

10、等效实时采样存储方式主要用于观察（  ）

A、单次信号                  B、周期信号

C、正弦信号                  D、脉冲信号

三、说明、分析题（共56分）

1、说明智能仪器的设计过程。（5分）

2、简述智能仪器中A/D转换器的技术指标及转换种类。（5分）

3、简要说明一个完整的数据采集的工作过程。（5分）

4、说明GP-IB标准接口系统的基本特性。（5分）

5、数字存储示波器与模拟示波器相比有那些特点？（5分）

6、分析七段LED动态扫描显示的工作原理。(7分)

7、分析电子计数器时间间隔的测量原理？（7分）

8、说明智能DVM 的功能及主要技术指标？（7分）

9、分析数字存储示波器加亮标志法时间差的测量原理及两波形“加“运

算的计算方法。（10分）

四、编程题（每题11分，共44分）

1、在AD574与8031单片机接口电路中，已知AD574的
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分别与74LS373地址锁存器的输出端Q7,Q6,Q5连接，试用延时等待方式编写程序。

2、已知ADC0809 A/D转换器与单片机接口地址为FF00H，模拟信号从通道4输入，转换结束标志EOC信号接单片机外部中断
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，试以中断方式编写程序。               

3、已知DAC0832 D/A转换器与单片机组成双极性接口电路(最大值+5V，最小值-5V)，其接口地址为3FFFH，试编写产生方波信号电压的程序（高电平为＋3伏，低电平为－3伏，延时时间不限）。       

4、已知8031单片机与8155芯片组成动态扫描显示器（六位LED共阴数码管）接口电路，其接口地址分别为DD01H（段码A口），DD02H（位码B口）。试编写“9”字型从左向右显示子程序（延时时间不限）。
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